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阴影部分为操作盲区

“A”部详图

“B”部详图
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 6 x M4 6 ※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SPseries / 系列 SP20-6010

臂长 �����

/ Reach工作范围 / Payload

额定����/最大����

负载 / Repeatability

±�������平面坐标 
±������Z 轴坐标 

重复定位精度 

/ Electrical parameters
原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*1(千兆网口)

安装环境 标准型

电气参数 / Motion parameters
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