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讓做自動化像拼積木一樣簡單

02 

PowerNex（聯源）機器人秉承“化繁為簡”的理念“為應用而
生”，通過自動化技術和經驗的完美結合，創造新技術、新應用、新
模塊，實現“機器人+”的戰略，為設備製造商提供最佳方案，切切
實實解決了自動化集成的效率、成本、風險等問題。 
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產品  索引

出色的外形，暗藏的匠心
堅持科技與美學的另類

04 05

高速度 高運轉
P SERIES/係列

負載3kg，6kg，10kg，20kg，40kg，60kg，100kg
臂長400-1000mm
提供臂長的靈活定製

360度無盲點工作範圍
ESERIES/係列

負載4kg-10kg
臂長400-550mm
提供臂長的靈活定製

P14

P56

高效率 靈活空間
D SERIES/係列

最大負載4kg
臂長400mm
提供臂長的靈活定製

P62

業界
首創

產品  索引

出色的外形，暗藏的匠心
堅持科技與美學的另類

高速度 高運轉
P SERIES/係列

負載3kg，6kg，10kg，20kg，40kg，60kg，100kg
臂長400-1000mm
提供臂長的靈活定製

360度無盲點工作範圍
ESERIES/

負載4kg-10kg
臂長400-550mm
提供臂長的靈活定製

P14

P56

360度無盲點工作範圍
ESERIES/係列

負載4kg-10kg
臂長400-550mm
提供臂長的靈活定製

P56
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可根據應用需求，提供定製化服務，讓您的機器更具競爭力

自帶末端治具機器人

P44

P64

P66

座裝 Scara機器人
CP SERIES/係列

最大負載10kg
臂長600-800mm
提供臂長的靈活定製

360°吊裝 Scara機器人
CE SERIES/係列

最大負載10kg
臂長600-800mm
提供臂長的靈活定製

360°座裝 Scara機器人
R SERIES/係列

最大負載6kg
臂長500-700mm
提供臂長的靈活定製
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全新
定義
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P50

壁裝/吊裝 Scara機器人
W series/係列

最大負載6kg
臂長500-700mm
提供臂長的靈活定製
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緊湊型6軸機器人
S series/係列

���負載，高速度·高精度機器人
S4-475A

控製軸數6軸
最大負載4kg
最大運動範圍475mm

���

寬廣的運動範圍，提高生產性能

S7-707A
控製軸數6軸
最大負載7kg
最大運動範圍707mm

���

超大負載，實現多種多樣的生產需求

S7-906A
控製軸數6軸
最大負載7kg
最大運動範圍906mm

���

全鑄鋁機身，同級別產品中重量最輕，速度更快

S10-1206A
控製軸數6軸
最大負載10kg
最大運動範圍1206mm

���



一個為應用而生的機器人品牌

60kg
Payload

額定負載

100kg
Payload

最大負載

為鋰而來 為您降本
P100

解決高難度超大負載搬運與分揀難題
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� 係列 桌麵型安裝Scara機器人

係列 ±360°桌麵型安裝Scara機器人 側壁/吊頂安裝Scara機器人

� 係列 雙臂吊裝Scara機器人

P6P3

R6

P10 P20P.16 P.22 P.28P.14

P.44

� 係列

W6 P.50

負載  額定1kg/最大3kg
臂長  400mm

負載  額定2kg/最大6kg
臂長  500  600  700mm

負載  額定1kg/最大4kg
臂長  400  550mm

負載  額定5kg/最大10kg
臂長  550mm

負載  額定2kg/最大6kg
臂長  500  600  700mm

負載  額定2kg/最大6kg
臂長  500  600  700mm

負載  額定5kg/最大10kg
臂長  600  700  800mm

負載  額定10kg/最大20kg
臂長  800  900  1000mm

P100 P.42

負載  額定60kg/最大100kg
臂長  1200mm

D4 P.62

��係列�����工業機器
人可實現±����的超大
工作範圍，讓機器布局
更靈活、更合理，有利
於提高設備生產效率。

“高性價比”水平安裝機器人，具有高速度、高精度和穩定可靠的品質，是
機器人換人的最佳產品，也是模組&直角坐標機器人的理想替代品。

D-係列是在E係列的
基 礎 上 ， 結 合 實 際
應 用 場 景 ， 進 行 創
新 研 發 ， 實 現 雙 臂
協 同 工 作 ， 可 為 設
備 提 升 效 率 、 節 省
空 間 ， 優 化 機 構 ，
讓 設 備 更 緊 湊 、 更
小型化。

臂長  400  550mm 臂長  550mm臂長  550mm 應 用 場 景 ， 進 行 創
新 研 發 ， 實 現 雙 臂
協 同 工 作 ， 可 為 設
備 提 升 效 率 、 節 省
空 間 ， 優 化 機 構 ，
讓 設 備 更 緊 湊 、 更
小型化。

臂長  550mm

� 係列 吊頂安裝 360°無盲點Scara機器人

E4 P.56 E10 P.60��係列采用吊頂設計和
旋轉軸臂，可實現����

無 盲 點 工 作 區 域 ， 節
省 空 間 的 同 時 ， 還 可
縮 短 循 環 時 間 ， 提 高
生產效率。

��係列可以選擇側壁
安裝�吊頂安裝，讓設
備更有效利用桌麵空
間，實現設備的小型
化，減小占地空間。

目錄 豐富的Scara機器人產品線Catalogue

負載  額定1kg/最大4kg
臂長  400mm

係列 末端一體化Scara機器人

P.64CE/CP-係列是研發工程師對應用場景有著深刻的了解，結合自動化
經驗和技術，研發出末端夾具一體式的Scara機器人，緊湊型設計，
一體化設計，大大提高機械工程師的設計效率，以縮短產品上市時
間，同時讓您的設備更加有競爭力。

係列

CP P.66

�����
CE
負載  額定5kg/最大10kg
臂長  600mm

負載  額定5kg/最大10kg
臂長  650mm

�����

�� 係列 鎖螺絲工業機器人

SP3-4000/SP3-4010 P.76

負載  額定1kg/最大3kg
臂長  400mm

SP10-5000/SP10-5010 P.82

負載  額定5kg/最大10kg
臂長  500mm

SP10-6000/SP10-6010 P.86

負載  額定5kg/最大10kg
臂長  600mm

SP10-7000/SP10-7010 P.90

負載  額定5kg/最大10kg
臂長  700mm臂長  500mm 臂長  600mm 臂長  700mm臂長  600mm

鎖螺絲工業機器人/ 驅控一體化控製器 / 示教器

P.106 P.108MCS TFT LED

六軸工業機器人，涵
蓋了搬運碼垛、激光
加 工 、 上 下 料 、 焊
接 、 切 割 、 打 磨 拋
光、塗膠、裝配、貼
標等應用領域。

� 係列 緊湊型6軸機器人

S10-1206AP.74

負載  最大10kg
最大運動範圍1206mm

S7-906A P.72

負載  最大7kg
最大運動範圍906mm

S7-707A P.70

負載  最大7kg
最大運動範圍  707mm

S4-475A P.68

負載  最大4kg
最大運動範圍  475mm

P40-1000/SP40-1002 P.102

負載  額定20kg/最大40kg
臂長  1000mm

SP40-9000/SP40-9020 P.98

負載  額定20kg/最大40kg
臂長  900mm 臂長  1000mm臂長  1000mm

SP40-8000/SP40-8020

負載  額定20kg/最大40kg
臂長  800mm 臂長  900mm臂長  900mm臂長  800mm

P.94

SP6-6010 P.80

負載  額定2kg/最大6kg
臂長  600mm 臂長  500mm臂長  600mm臂長  600mm



工作範圍 臂長400mm        Z軸行程150mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*1，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定1kg/最大3kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.01mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度 6000 mm/s

±132°

400W 100W 100W

100N

16kg（不含線纜）

100W

±141°

1100mm/s

150mm

2600°/s

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.005kg·m2    最大值0.05kg·m2
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300 mm

25 m
mCIT 0.43S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

P3series/係列 型號  P3-401S
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3，90 圓錐孔

產品尺寸與運動範圍

www.sharewell.cc
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工作範圍 臂長500mm        Z軸行程200mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定2kg/最大6kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.02mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標 Z軸坐標       旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度 6150 mm/s

±132°

400W 400W 200W

100N

19kg（不含線纜）

100W

±150°

1100 mm/s

200mm

2000°/s

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.01kg·m2    最大值0.12kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.39S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

P6series/係列 型號  P6-502S
產品尺寸與運動範圍
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                                                       工作範圍 臂長600mm        Z軸行程200mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定2kg/最大6kg

���秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.02mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度 6800 mm/s

±132°

400W 400W 200W

100N

20kg（不含線纜）

100W

±150°

1100mm/s

200mm

2000°/s

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.01kg·m2    最大值0.12kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.4S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

P6series/係列 型號  P6-602S
產品尺寸與運動範圍
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                                                       工作範圍 臂長700mm        Z軸行程200mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定2kg/最大6kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.02mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度 7450 mm/s

±132°

400W 400W 200W

100N

21kg（不含線纜）

100W

±150°

1100 mm/s

200mm

2000°/s

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.01kg·m2    最大值0.12kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.42S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

P6series/係列 型號  P6-702S
產品尺寸與運動範圍
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產品尺寸與運動範圍

“B” 部詳圖

“A” 部詳圖
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                                                       工作範圍 臂長600mm     Z軸行程200/300mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定5kg/最大10kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.025mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標        Z軸坐標       旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度 9100 mm/s

±132°

750W 750W 400W

200N

30kg（不含線纜）

400W

±150°

1098mm/s

200mm
300mm

1581°/s

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.02kg·m2    最大值0.3kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.42S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

P10 series/係列 型號  P10-602S / P10-603S

www.sharewell.cc
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����

產品尺寸與運動範圍

“B” 部詳圖

“A” 部詳圖
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/ P10-703S

                                                       工作範圍 臂長700mm     Z軸行程200/300mm 

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定5kg/最大10kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.025mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度 9800 mm/s

±132°

750W 750W 400W

200N

31kg（不含線纜）

400W

±150°

1098 mm/s

200mm
300mm

1580°/s

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.02kg·m2    最大值0.3kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.49S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

P10 series/係列 型號  P10-702S

�
	�� 
�
	�� 


�
	�� 


www.sharewell.cc
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產品尺寸與運動範圍
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                                                       工作範圍 臂長800mm      Z軸行程200/300mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定5kg/最大10kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.025mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度 10600 mm/s

±132°

750W 750W 400W

200N

32kg（不含線纜）

400W

±152°

1098 mm/s

200mm
300mm

1581°/s

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.02kg·m2    最大值0.3kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.49S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

P10 series/係列 型號  P10-802S

�
	�� 
�
	�� 


�
	�� �

www.sharewell.cc



28

產品尺寸與運動範圍
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                                                       工作範圍 臂長800mm        Z軸行程420mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定10kg/最大20kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.025mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度 9485 mm/s

±131°

1000W 750W 400W

250N

49kg（不含線纜）

400W

±150°

2020mm/s

420mm

1400°/s

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.05kg·m2    最大值0.45kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.41S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

P20 series/係列 型號  P20-804S

��
�	�� �� ��
�	�� ��

��
�	�� ��

��
�	�� ��

www.sharewell.cc



       

30

產品尺寸與運動範圍
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                                                       工作範圍 臂長900mm        Z軸行程420mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定10kg/最大20kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.025mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度 10244 mm/s

±131°

1000W 750W 400W

250N

52kg（不含線纜）

400W

±150°

2020mm/s

420mm

1400°/s

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.05kg·m2    最大值0.45kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.44S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

P20 series/係列 型號  P20-904S

最大直徑為 ��的通孔
�
��軸徑
���
�機械停止位直徑

�，���圓錐孔
���平麵切槽

��
�	�� ��
��
�	�� ��

��
�	�� ��

��
�	�� ��
www.sharewell.cc
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產品尺寸與運動範圍
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                                                       工作範圍 臂長1000mm        Z軸行程420mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定10kg/最大20kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.025mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度 11003 mm/s

±131°

1000W 750W 400W

250N

55kg（不含線纜）

400W

±150°

2020mm/s

420mm

1400°/s

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.05kg·m2    最大值0.45kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.46S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

P20 series/係列 型號  P20-1004S

��
�	�� �� ��
�	�� ��

��
�	�� ��

最大直徑為 ��的通孔
�
��軸徑
���
�機械停止位直徑

�，���圓錐孔
���平麵切槽

www.sharewell.cc
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                                                       工作範圍 臂長800mm        Z軸行程420mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定20kg/最大40kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.025mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度 8271 mm/s

±131°

1000W 750W 400W

250N

49kg（不含線纜）

400W

±150°

2020mm/s

420mm

1400°/s

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.05kg·m2    最大值0.45kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.43S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

P40 series/係列 型號  P40-804S
產品尺寸與運動範圍
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                                                       工作範圍 臂長900mm        Z軸行程420mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定20kg/最大40kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.025mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度 8878 mm/s

±131°

1000W 750W 400W

250N

52kg（不含線纜）

400W

±150°

2020mm/s

420mm

1400°/s

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.05kg·m2    最大值0.45kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.46S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

P40 series/係列 型號  P40-904S
產品尺寸與運動範圍
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 1
9 

 135  122 

 4
85

 

 135 

 2
73

 

 1
03

 
 3

70
 

 354 

 9
03

 

 80以上 

 100以上線纜空間 
*機械停止位衝程餘量
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2 
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87

 

 4
* 

 200  37 
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00

 
271  2

30
 

 135 

 4 x 16通孔 

 450  450 

 1
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 257 

 237 +0.05
0

 6 +0.012
0 通孔 

6 H7+0.012
0
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3 

±0
.0

1
 2

 

 3
0 

 1
16

 

 43.5  200  30  6 x M4 10 
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74

 

18 
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0 
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0 
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0 
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0 
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1mm平麵切槽

3,90°圓錐孔
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 140° 

 2° 
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 2° 

 R967 

 R900 

 R347 
 R373 

 131° 

 3.6° 

 2
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 290 
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電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

S c a r a  工 業 機 器 人

P40 series/係列

                                                       工作範圍 臂長1000mm        Z軸行程420mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

額定20kg/最大40kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.025mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度 9485 mm/s

±131°

1000W 750W 400W

250N

55kg（不含線纜）

400W

±150°

2020mm/s

420mm

1400°/s

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.05kg·m2    最大值0.45kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.49S

負載2kg

型號  P40-1004S

38

產品尺寸與運動範圍

 3
76
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 6
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.5
 

 1
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 3

70
 

 354 

 1
9 

 135  122 

 4
85

 

 135 

 2
73

 

 9
24

 

 80以上 

 100以上線纜空間 
*機械停止位衝程餘量

 3
97

 
 1

2 

 5
87

 

 4
* 

 200  37 

 2
00

 
271  2

30
 

 135  550 

 4 x 16通孔 

 450 

 1
60

 

 67 

 257 

 237 +0.05
0

 6 + 0.012
0 通孔 

6 H7+0.012
0

 7
3 

±0
.0

1
 2

  1
74

 

 3
0 

 1
16

 

 43.5  200  30  6 x M4 10 

18 

 25 

 1
0 

 1
0 

 3
0 

 7
0 

 1
5 

1mm平麵切槽

3，90°圓錐孔

 5
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 131° 

 R1000 

 3.6° 
 140° 

 131° 

 3.6° 

 2° 

 140° 

 2° 

 290 

 2
65
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 R425 

 R397 
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 174 

 2
4 

 143 

 4
09

 

 3
99

.6
0 

 1
55

.4
0 

 5
60

 

 42.50 
100以上線纜預留孔吉納

*機械停止位衝程餘量

 8
53

 

 最
大

值
11

38
 

 1
21

6  4
07

 

 495 

 4
00

 

B

A

 2
22

 

 260  28.50 

 2
60

 
 3

02
 

 2
22

 

4 x  15.50 完全貫穿 174  600  600  105 

 317 

 2
22

 

 288.50 + 0.050
0

2 x  8 H7 
+0.015

0  完全貫穿

 2
00

 ±
0.

02
0

 8 +0.015
0 貫穿 

 98 

 51
 

“B”部詳圖

4 x M4 10

 6
00

 
 6

00
 

 R1200 

 150° 

 2° 

 125° 

 R1305 

 3°  3° 

 150° 

 2° 

 125° 

 252 

 3
28

 

 9
44

 
 9

69
 

 R311 
 R290 

 2° 

 1
0 

 1
0 

 4
4 

 1
16

 

25h7軸徑 

 6
9 

 機械停止位寬度126 

 1
5 

 M14 25 

“A”部詳圖

花鍵軸（空心）
中空直徑φ12

φ10（僅用於緊固下側M14螺絲）φ3,90°圓錐孔
1mm平麵切槽

標準循環時間 ����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

300 mm

25 m
mCIT 0.63S

負載5kg

型號  P60-1204S
產品尺寸與運動範圍

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

S c a r a  工 業 機 器 人

P60 series/係列

                                                       工作範圍 臂長1200mm        Z軸行程400mm 

負載

重複定位精度 

額定60kg/最大100kg

各軸參數

±0.05mm     ±0.02mm     ±0.005°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

注：第四軸容許慣性力矩   2.45kgm2

最大
運動速度 7400 mm/s

±125°

2000W 1000W 750W

124kg（不含線纜）

750W

±150°

750mm/s

400mm

600°/s

±180°最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

40

www.sharewell.cc



 174 

 2
4 

 143 

 4
09

 

 3
99

.6
0 

 1
55

.4
0 

 5
60

 

 42.50 
100以上線纜預留孔吉納

*機械停止位衝程餘量

 8
53

 

 最
大

值
11

38
 

 1
21

6  4
07

 

 495 

 4
00

 

B

A

 2
22

 

 260  28.50 

 2
60

 
 3

02
 

 2
22

 

4 x  15.50 完全貫穿 174  600  600  105 

 317 

 2
22

 

 288.50 + 0.050
0

2 x  8 H7 
+0.015

0  完全貫穿

 2
00

 ±
0.

02
0

 8 +0.015
0 貫穿 

 98 

 51
 

“B”部詳圖

4 x M4 10

 6
00

 
 6

00
 

 R1200 

 150° 

 2° 

 125° 

 R1305 

 3°  3° 

 150° 

 2° 

 125° 

 252 

 3
28

 

 9
44

 
 9

69
 

 R311 
 R290 

 2° 

 1
0 

 1
0 

 4
4 

 1
16

 

25h7軸徑 

 6
9 

 機械停止位寬度126 

 1
5 

 M14 25 

“A”部詳圖

花鍵軸（空心）
中空直徑φ12

φ10（僅用於緊固下側M14螺絲）φ3,90°圓錐孔
1mm平麵切槽

標準循環時間 ����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

300 mm

25 m
mCIT 0.63S

負載5kg

型號  P100-1204S
產品尺寸與運動範圍

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 26針（D-Sub接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

S c a r a  工 業 機 器 人

P100 series/係列

                                                       工作範圍 臂長1200mm        Z軸行程400mm 

負載

重複定位精度 

額定60kg/最大100kg

各軸參數

±0.05mm     ±0.02mm     ±0.005°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

注：第四軸容許慣性力矩   2.45kgm2

最大
運動速度 7400 mm/s

±125°

2000W 1000W 750W

124kg（不含線纜）

750W

±150°

750mm/s

400mm

600°/s

±180°最大
運動範圍

電機功耗

本體重量
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��

產品尺寸與運動範圍

�

視圖 B

��

������

��
�

��
�

��
��
�
*

最
大

值
53

8.
5

��
�

��

��
��
��

��

��
��
�

��
*

��

��
��
�

��以上線纜預留空間
*機械停止位的衝程餘量

��

���

�

��

�� ��

��
��

��
�

���� ����

�������� ���

��
�

����

��

��
�

���������

��

��� ��

��
�

��
�

��
�

����通孔 ��
� �貫穿

15

62
10

10 30

B部詳圖

1mm平麵切槽

��
±
0.
01
0

��
�����

��

��� +0.05��

� +0.012� ��

                                                       工作範圍 臂長500mm        Z軸行程200mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 �����（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定2kg/最大6kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.02mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度

��������

±270°

���� ���� ����

����

�
��（不含線纜）

����

±150°

��������

�����

����
��

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.01kg·m2    最大值0.12kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.39S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

R6 series/係列 型號  R6-502S

最大直徑為 ��的通孔
�����軸徑
���機械停止位直徑

�，����圓錐孔

��
���� ��

��
���� ��
��
���� ��

� +0.012� ��

www.sharewell.cc



��

產品尺寸與運動範圍

I

視圖 B

最
大

值
55

8.
5

90以上線纜預留空間*機械停止位的衝程餘量

���� ����

��������
���

��
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����

��
����通孔

15
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10 30

B部詳圖

1mm平麵切槽

��� +0.05��

�

������
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��
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��

��� ��

��
�

��
�

��
�

��
��
±
0.
01
0

���

�

��

��
�����

�� �� ��

��
��

��
�

                                                       工作範圍 臂長600mm        Z軸行程200mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 �����（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定2kg/最大6kg

���秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.02mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度

�	������

±270°

���� ���� ����

����

����（不含線纜）

����

±150°

��������

�����

����
��

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.01kg·m2    最大值0.12kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.4S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

R6 series/係列 型號  R6-602S

運動速度

運動範圍

電機功耗

最大直徑為 ��的通孔
�����軸徑
���機械停止位直徑

�，����圓錐孔

��
���� ��

��
���� ��
��
���� ��

� +0.012� ��

� +0.012� ��

��
� �貫穿

www.sharewell.cc
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產品尺寸與運動範圍

I

視圖 B

最
大

值
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5

90以上線纜預留空間*機械停止位的衝程餘量
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B部詳圖
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��
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��
±
0.
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���

�

��

��
�����

�� �� ��

��
��

��
�

                                                       工作範圍 臂長700mm        Z軸行程200mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 �����（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定2kg/最大6kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.02mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度

��������

±270°

���� ���� ����

����

����（不含線纜）

����

±150°

��������

�����

����
��

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.01kg·m2    最大值0.12kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.42S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

R6 series/係列 型號  R6-702S

��
� �貫穿

最大直徑為 ��的通孔
�����軸徑
���機械停止位直徑

�，����圓錐孔

��
���� ��

��
���� ��
��
���� ��

� +0.012� ��

� +0.012� ��

www.sharewell.cc
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產品尺寸與運動範圍
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*機械停止位的衝程餘量
 以上線纜預留空間

通孔+0.012
�

+0.05
�

“A”部詳圖

圓錐孔

臂長500mm        Z軸行程200mm 

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 �����（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定2kg/最大6kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.02mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標 Z軸坐標       旋轉角度

300 mm

25 m
mCIT 0.39S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

W6series/係列 型號  W6-502S

工作範圍

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度

���� ����

±117.2°

����

����

���� ����

�
��（不含高座、線纜）

����

±140°

��������

�����

����
��

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.01kg·m2    最大值0.12kg·m2

最大直徑為 ��的通孔
�����軸徑
���機械停止位直徑

��
� �貫穿

www.sharewell.cc
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產品尺寸與運動範圍
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*機械停止位的衝程餘量
 以上線纜預留空間

� 
� 通孔+0.012
�

“A”部詳圖

�		平麵切槽

����� 圓錐孔

+0.012
�

+0.05
�

臂長600mm        Z軸行程200mm 

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 �����（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定2kg/最大6kg

���秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.02mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標 Z軸坐標       旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度

�	������

±117.2°

����

����

���� ����

����（不含高座、線纜）

����

±140°

��������

�����

����
��

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.01kg·m2    最大值0.12kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.4S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

W6series/係列 型號  W6-602S

工作範圍

��
� �貫穿

最大直徑為 ��的通孔
�����軸徑
���機械停止位直徑

www.sharewell.cc



��

產品尺寸與運動範圍

��
�

��

��

���

��
��� ��

��� ����

������

�� ��

��� ����
��� ��

��
��� �� ��
��� ��

�
���

*機械停止位的衝程餘量
 以上線纜預留空間

� 
� 通孔+0.012
�

“A”部詳圖

�		平麵切槽

����� 圓錐孔

��
�

��
*

��
��
*

��
� �� ���

��
�

��
��
�

��
�

��
��
�

��

��
�

��

��

���

��� ���

���

�����

��

�

�

��
�

��� ��

��
�

��
�

��
�

��
�

��
��� �

��
 �

��

���

��
�

���� �� ��

��

����

���
�

��
��

����

������

��
��

���
���

����

���

��
�

��
�

��
�

����
����

��
�

��
�

+0.012
�

+0.05
�

��
��

臂長700mm        Z軸行程200mm 

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 �����（千兆網口）

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定2kg/最大6kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.02mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標 Z軸坐標       旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度

��������

±117.2°

����

����

���� ����

����（不含高座、線纜）

����

±140°

��������

�����

����
��

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.01kg·m2    最大值0.12kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.4S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

W6series/係列 型號  W6-702S

工作範圍

最大直徑為 ��的通孔
����軸徑
��機械停止位直徑

��
� �貫穿

www.sharewell.cc



��

產品尺寸與運動範圍

��
��

��
�

��
�

��
�

��

��
�

��

��

��
�

��

��
��
�

操縱器安裝位置

*機械停止位的衝程餘量

��

��

��
����

���

������

����深度�

����深度�

����深度�

��

�����

��
�

������

��
�

��
�

��
�

��
��
�

���
���
�����

��
��
�

��
�

��

���

���

��

��
��

������

��
±
��
��

��

� �� ��

�

�+0.012��

�����
操縱器安裝6- ����通孔
��沉孔深度���（自背麵）

��±����

��
�

��+0.012�

��

���以上線纜
預留空間

��

�����通孔

������
��

��
������

“A” 部詳圖    基準通孔
（底座底部視圖）

                                                       工作範圍 臂長400mm        Z軸行程130mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*1，φ6mm*2

視覺接口 —

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定1kg/最大4kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.01mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度

��������

±225°

���� ���� ����

����

����（不含線纜）

����

±225°

��������

�����

����
��

±720°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.005kg·m2    最大值0.05kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.33S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

E4 series/係列 型號  E4-401S

����

����

�		平麵切槽

最大直徑為 ��的通孔
����軸徑
��機械停止位直徑

�，���圓錐孔

www.sharewell.cc

重複定位精度 

各軸參數



�	

產品尺寸與運動範圍

操縱器安裝6- ����通孔
��沉孔深度���（自背麵）

   基準通孔
（底座底部視圖）

"A" 部詳圖

��

��
�

��
�

��
�

��

��

��
�

��

��
��
�

��

��
��
�

��
�

�����

操縱器安裝位置

�

��

��

�����

����深度�

����深度�

������

��

������

��
����深度�

��

��
�

��
±
��
��

�����

������

�����
���
���
���

��
�

��
��
�

��
�

��
�

��
��
�

��
�

��
���

��
�

��

��
������

��
��
±
��
��

��
�

��
����通孔

� +0.012��

��+0.05��

�����
��

�+0.012��
���

���以上線纜
預留空間

������
��

��
������

*機械停止位的衝程餘量
A

                                                       工作範圍 臂長550mm        Z軸行程130mm 
                                                       

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*1，φ6mm*2

視覺接口 —

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定1kg/最大4kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.015mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標        Z軸坐標       旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度

��������

±225°

���� ���� ����

����

����（不含線纜）

����

±225°

��������

�����

����
��

±720°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.005kg·m2    最大值0.05kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.38S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

E4 series/係列 型號  E4-551S

�����

�����

�		平麵切槽

最大直徑為 ��的通孔
����軸徑
��機械停止位直徑

�，���圓錐孔

www.sharewell.cc

重複定位精度 

各軸參數



��

產品尺寸與運動範圍

III

視圖 B

�		平麵切槽

�� ��
�� ��

III
�����

B

��
��
�

��
��

��
�

��
�

�*

��
�

��
�

��

��
��
�

��
��
��

操縱器安裝位置

��以上線纜空間

*機械停止位的衝程餘量

�����

����

����

����

��������

��
�

��
�

���

��
�

���������������
����� �

貫穿

������

��
±
0.
05
0

��

��

������

���

��
�

��
�

��

��±0.050

��
�

��
�

��
�

 貫穿

���

                                                       工作範圍 臂長550mm        Z軸行程100mm 

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*1，φ6mm*2

視覺接口 —

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定5kg/最大10kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.025mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度

��������

±225°

����� ���� ����

����

����（不含線纜）

����

±225°

��������

�����

����
��

±720°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.02kg·m2    最大值0.3kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.42S

負載1kg

S c a r a  工 業 機 器 人

E10 series/係列 型號  E10-551S

����
������

� +0.012��

���������
��

最大直徑為 ��的通孔
����軸徑
��機械停止位直徑

�，���圓錐孔

www.sharewell.cc

重複定位精度 

各軸參數
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產品尺寸與運動範圍
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����

���±����

����

�+0.012��

操縱器安裝6- �通孔
��沉孔深度���（自背麵）

"A" 部詳圖

最大直徑為 �的通孔

��

��
��

��
��機械停止位直徑

�� ��
����軸徑

�，���圓錐孔
�		平麵切槽

��
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�
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�

��
��

��
�

��
�

��
�
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��
�

��
��

��

��
� ��

�

�� ��

��
��
�

*機械停止位的衝程餘量
��

操縱器位置

���以上線纜
預留空間

����

��
� °

���°��
� °

                                                       工作範圍 臂長400mm        Z軸行程130mm 

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*1，φ6mm*2

視覺接口 —

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定1kg/最大4kg

����秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.01mm     ±0.01mm      ±0.01°
平麵坐標                         Z軸坐標                         旋轉角度

第一軸\第五軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度

�������� ��������

±225°

��������� ���� ����

����

����（不含線纜）

����

±225°

��������

�����

����
��

±720°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.005kg·m2    最大值0.05kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.33S

負載1kg

S c a r a  工 業 機 器 人

D4series/係列 型號  D4-401S

www.sharewell.cc



��

產品尺寸與運動範圍
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��以上線纜空間

操縱器安裝位置

������ �����
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�����

���
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���
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�����

����

���
��
��

�

�����

������
������

������������

��
��
±
0.
01
0

��
�

��� � 通孔 
��


� +�����
�  貫穿

��
��

+0.012

                                                       工作範圍 臂長600mm        Z軸行程40mm 

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路  26+16（最多），配合6工作頭（21）  

用戶氣路 φ6mm*2

視覺接口 �

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定5kg/最大10kg

���秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.02mm     ±0.02mm      ±0.01°
平麵坐標 Z軸坐標       旋轉角度

第一軸\第五軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度

�������� ��	�����

±225°

�����

� � � �

���� ����

����（不含線纜）

����

±225°

��������

����

����
��

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.005kg·m2    最大值0.05kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.6S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

CE series/係列 型號  CE-600S

www.sharewell.cc
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產品尺寸與運動範圍
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比例1:10
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�

�����
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���� �� �	���
��������
�
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��

比例1:10

��
+�����
�

通孔

��
�

�����
+�����
�

�����
+�����
� 通孔 

�����

��
��

��
��

±
0.

01
0

比例1:10

工作範圍 臂長650mm        Z軸行程40mm 

負載

標準循環時間

重複定位精度 

電氣參數 原點複位 無需原點複位

用戶電路 標準: 21路    最大: 42路（不帶工作頭+M12*2航空接頭）  

用戶氣路 φ6mm*2

視覺接口 �

安裝環境 標準型/防塵型（定製品）

額定5kg/最大10kg

���秒
往返拱形運動
最大速度最優行程坐標

各軸參數

±0.02mm     ±0.02mm      ±0.01°
平麵坐標 Z軸坐標       旋轉角度

第一軸\第五軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸

最大
運動速度

���
 ���� ��������

±225°

�����

� � � �

���� ����

�
��（不含線纜）

����

±130°

��������

����

����
��

±360°最大
運動範圍

電機功耗

頂 壓 力

本體重量

注：第四軸容許慣性力矩   額定值0.005kg·m2    最大值0.05kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.6S

負載2kg

S c a r a  工 業 機 器 人

CP series/係列 型號  CP-650S

www.sharewell.cc



型號  S4-475A

最大運動範圍 �����

最大負載

重複定位精度 

電氣參數 集成信號源 8路（30V，0.5A）

集成氣源 4-φ4，5bar

���

各軸參數

±0.02mm

����

����

安裝方式 地麵/懸掛

本體重量

IP等級

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸 第五軸 第六軸

最大
運動速度

最大
運動範圍

���°/� ���°/� ���°/� ���°/� ��� °/����°/�

6 軸 工 業 機 器 人

6 軸 工 業 機 器 人

�	

S series/係列

+170°/-170° +130°/-90° +55°/-200° +170°/-170° +120°/-120° +360°/-360°

外形尺寸及運動範圍

2-M3   6

4-M4   8

2-M6   8

2-M4   8
4-M4   8

C

φ5H7(      )   7
φ0.05

+0.012
0

φ20H7(      )   +0.021
0

250

B

261.78

475.45

(394.5)

170°
R475.45

170°

50

212

25

(6
27

)

22
5

28
3

65

φ31.5
4-M5×8 EQS

A
A-A

247

32

20

12

6

φ
40

45°

A

25

25

40

A

475.45

80
8.

45

158.33

15
22

5
33

3

82
.5

5

68

87
0.

53

200°

90°
130°

55
°

www.sharewell.cc



型號  S7-707A

最大運動範圍 �����

最大負載

重複定位精度 

電氣參數 集成信號源 8路（30V，0.5A）

集成氣源 4-φ4，5bar

���

各軸參數

±0.02mm

����

����

安裝方式 地麵/懸掛

本體重量

IP等級

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸 第五軸 第六軸

最大
運動速度

最大
運動範圍

���°/� ���°/� ���°/� ���°/� ��� °/����°/�

6 軸 工 業 機 器 人

6 軸 工 業 機 器 人

��

S series/係列

+170°/-170° +135°/-96° +65°/-195° +170°/-170° +120°/-120° +360/-360°

335

R706.82

83

195°

65°
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��

型號  S7-906A

最大運動範圍 
����

最大負載

重複定位精度 

���

各軸參數

±0.03mm

����

����

安裝方式 地麵/懸掛

本體重量

IP等級

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸 第五軸 第六軸

最大
運動速度

最大
運動範圍

���°/� ���°/� ���°/� ���°/� ��� °/����°/�

+170°/-170° +130°/-96° +65°/-195° +170°/-170° +120°/-120° +360°/-360°

電氣參數 集成信號源 8路（30V，0.5A）

集成氣源 4-φ4，5bar

6 軸 工 業 機 器 人

S series/係列
435 83
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φ
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H
7(
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4-M5×8 EQS
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產品尺寸與運動範圍
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型號  S10-1206A

最大運動範圍 ������

最大負載

重複定位精度 

����

各軸參數

±0.05mm

����

����

安裝方式 地麵/懸掛

本體重量

IP等級

第一軸
軸號

內容 第二軸 第三軸 第四軸 第五軸 第六軸

最大
運動速度

最大
運動範圍

��� °/� ��� °/� ���°/� ���°/� ��� °/���� °/�

+170°/-170° +125°/-95° +65°/-195° +170°/-170° +120°/-120° +360°/-360°

電氣參數 集成信號源 8路（30V，0.5A）

集成氣源 4-φ4，5bar

6 軸 工 業 機 器 人

S series/係列
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585

324

260

276

195°

65°

170°

170°

R1206.05

125°
95°

30

657.74 318.75
1206.05

15
97

.7
5

21
00

.5
3

35
59

0
42

1.
7

21
5.

78

1146.07
505 46

30

30

30

80

φ31.5

15

8
6

5

A-A

50

A

A

30

13
.5

67
3

26
9

84
40

83

2-M4   8
對麵共兩處

2-M10   20
對麵共兩處

M5   10

2-M5   8

2-M5   8

2-M6   10

45°

4×M5   8
φ0.2

均布

φ
5H

7(
   

   
)  

 
+0

.0
12

0
φ

20
H

7(
   

   
)  

 
+0

.0
21

0

φ
40

H
7(

   
   

)  
 

+0 -0
.0

25

產品尺寸與運動範圍

www.sharewell.cc



  135    45  
  42.5  

  6
0 

 
  1

72
  

  1
3 

 

  2
34

  

  1
70

  

  1
50

  

  2  

  1
1 

 

  5
4 

 
  1

75
  

  最
大

值
52

1 
 

  80以上  
  100以上線纜預留空間  
  80以上  

  100以上線纜預留空間  
  80以上  

*機械停止位衝程餘量

A

  20    20    20    20    20  
  42.5    135  

  8
0 

 
  1

00
  

  1
20

  
  1

40
  

  4 x M4 6  

  30  
  45    120  

  6 x 9通孔

  260    140  
  400  

  6 
+0.012

0   

  2
  

  151 
+0.05

0     6 
H7 +0.012

0 通孔  
0.012

通孔  
0.012

  1
02

  

  180  

  2
60

  

  142.8°  
  142.8°  

  1
40

  

  190  

  2
80

  

  R171  

  R400  

  142.8°  

  1
1.

3 
 

  2
5.

8 
 

  39  
  51.5 ±0.02  

  64  

  59  

  9
.7

  

  1
9.

7 
 

  8 x M4 10  

  2 x 4 
+0.012

0 7  
  2 x M4 6  

"A"部詳圖

陰影部分為操作盲區

產品尺寸與運動範圍

※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP3-4000

臂長 400mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定 1kg/最大3kg

負載 / Repeatability

±0.01mm平麵坐標 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters

第一軸
軸號

內容 第二軸

最大
運動速度

��������

±142.8°

���� ����

����（不含線纜）

±142.8°最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

各軸參數

/ Reach工作範圍 / Payload負載 / Repeatability重複定位精度 

��

www.sharewell.cc



※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP3-4010

臂長 400mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定1kg/最大3kg

負載 / Repeatability

±0.01mm平麵坐標 
±0.01mmZ 軸坐標 ���		Z 軸行程 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters

第一軸
軸號

內容 第二軸 第二軸

最大
運動速度

�
	����� 
������

±142.8°

���� ����

����（不含線纜）

±142.8°

����

�����最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

各軸參數

產品尺寸與運動範圍
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※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP6-6010

臂長 600mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定2kg/最大6kg

負載 / Repeatability

±0.025mm平麵坐標 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters

第一軸
軸號

內容 第二軸 第二軸

最大
運動速度

�	
����� ��������

±142.2°

���� ����

����（不含線纜）

±142.2°

����

�����最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

各軸參數

產品尺寸與運動範圍

±0.01mmZ 軸坐標 ���		Z 軸行程 

80

www.sharewell.cc

貫穿

以上線纜預留空間

“A”部詳圖

陰影部分為操作盲區



產品尺寸與運動範圍

※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP10-5000

臂長 500mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定 5kg/最大10kg

負載 / Repeatability

±0.025mm平麵坐標 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters

第一軸
軸號

內容 第二軸

最大
運動速度

��������

±142.2°

���� ����

����（不含線纜）

±142.2°最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

各軸參數

	�

www.sharewell.cc

貫穿

以上線纜預留空間

“A”部詳圖

陰影部分為操作盲區



※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP10-5010

臂長 500mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定5kg/最大10kg

負載 / Repeatability

±0.025mm平麵坐標 
±0.01mmZ 軸坐標 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters

第一軸
軸號

內容 第二軸 第二軸

最大
運動速度

�������� ��������

±142.2°

���� ����

�	��（不含線纜）

±142.2°

����

�����最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

各軸參數

產品尺寸與運動範圍

���		Z 軸行程 

	�

www.sharewell.cc

貫穿

以上線纜預留空間

陰影部分為操作盲區

“A”部詳圖



產品尺寸與運動範圍

※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP10-6000

臂長 600mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定 5kg/最大10kg

負載 / Repeatability

±0.025mm平麵坐標 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters

第一軸
軸號

內容 第二軸

最大
運動速度

��������

±142.2°

���� ����

�
��（不含線纜）

±142.2°最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

各軸參數

	�

www.sharewell.cc

貫穿

以上線纜預留空間

陰影部分為操作盲區

“A”部詳圖



※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP10-6010

臂長 600mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定5kg/最大10kg

負載 / Repeatability

±0.025mm平麵坐標 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters

第一軸
軸號

內容 第二軸 第二軸

最大
運動速度

�	
����� ��������

±142.2°

���� ����

����（不含線纜）

±142.2°

����

�����最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

各軸參數

產品尺寸與運動範圍

±0.01mmZ 軸坐標 ���		Z 軸行程 

		

www.sharewell.cc

貫穿

以上線纜預留空間

“A”部詳圖

陰影部分為操作盲區



產品尺寸與運動範圍

※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP10-7000

臂長 700mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定 5kg/最大10kg

負載 / Repeatability

±0.025mm平麵坐標 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters

第一軸
軸號

內容 第二軸

最大
運動速度

	�������

±142.2°

���� ����

����（不含線纜）

±142.2°最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

各軸參數


�

www.sharewell.cc

貫穿

以上線纜預留空間

“A”部詳圖

陰影部分為操作盲區



※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP10-7010

臂長 700mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定5kg/最大10kg

負載 / Repeatability

±0.025mm平麵坐標 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters

第一軸
軸號

內容 第二軸 第二軸

最大
運動速度

	������� ��������

±142.2°

���� ����

�	��（不含線纜）

±142.2°

����

�����最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

各軸參數

產品尺寸與運動範圍

±0.01mmZ 軸坐標 ���		Z 軸行程 


�

www.sharewell.cc

貫穿

以上線纜預留空間

“A”部詳圖

陰影部分為操作盲區



產品尺寸與運動範圍

※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP40-8000

臂長 800mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定 20kg/最大40kg

負載 / Repeatability

±0.025mm平麵坐標 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters

第一軸
軸號

內容 第二軸

最大
運動速度


�������

±131°

����� ����

����（不含線纜）

±150°最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

各軸參數

產品尺寸與運動範圍
Scara 工業機器人

SP40-8000


�

www.sharewell.cc

以上線纜空間
*機械停止位衝程餘量

“A”部詳圖

陰影部分為操作盲區



※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP40-8020

臂長 800mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定20kg/最大40kg

負載 / Repeatability

±0.025mm平麵坐標 
±0.01mmZ 軸坐標 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters

第一軸
軸號

內容 第二軸 第二軸

最大
運動速度


������� ��������

±131°

����� ����

�	��（不含線纜）

±150°

����

�����最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

各軸參數

產品尺寸與運動範圍

���		Z 軸行程 


�

www.sharewell.cc

以上線纜空間
*機械停止位衝程餘量

“A”部詳圖

陰影部分為操作盲區



產品尺寸與運動範圍

※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP40-9000

臂長 900mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定 20kg/最大40kg

負載 / Repeatability

±0.025mm平麵坐標 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters

第一軸
軸號

內容 第二軸

最大
運動速度


	������

±131°

����� ����

�
��（不含線纜）

±150°最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

各軸參數


	

www.sharewell.cc

以上線纜空間
*機械停止位衝程餘量

“A”部詳圖

陰影部分為操作盲區



※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP40-9020

臂長 900mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定20kg/最大40kg

負載 / Repeatability

±0.025mm平麵坐標 
±0.01mmZ 軸坐標 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters

第一軸
軸號

內容 第二軸 第二軸

最大
運動速度

��������� ��������

±131°

����� ����

����（不含線纜）

±150°

����

�����最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

各軸參數

產品尺寸與運動範圍

���		Z 軸行程 

���

www.sharewell.cc

以上線纜空間
*機械停止位衝程餘量

“A”部詳圖

陰影部分為操作盲區



產品尺寸與運動範圍

※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP40-1000

第一軸
軸號

內容 第二軸

最大
運動速度

���������

±131°

����� ����

����（不含線纜）

±150°最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

臂長 1000mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定 20kg/最大40kg

負載 / Repeatability

±0.01mm平麵坐標 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters各軸參數

���

www.sharewell.cc

以上線纜空間
*機械停止位衝程餘量

“A”部詳圖

陰影部分為操作盲區



※ 在本公司指定條件下的測試結果。

Scara 工業機器人
SP series/係列 SP40-1002

臂長 1000mm

/ Reach工作範圍 / Payload

額定20kg/最大40kg

負載 / Repeatability

±0.025mm平麵坐標 
±0.01mmZ 軸坐標 

重複定位精度 

/ Electrical parameters

原點複位 無需原點複位

用戶電路 ��針（�����接口）

用戶氣路 φ4mm*2，φ6mm*2

視覺接口 M12*2(千兆網口)

安裝環境 標準型 / 防塵型（定製品）

電氣參數 / Motion parameters

第一軸
軸號

內容 第二軸 第二軸

最大
運動速度

��������� ��������

±131°

����� ����

����（不含線纜）

±150°

����

�����最大
運動範圍

電機功耗

本體重量

各軸參數

產品尺寸與運動範圍

���		Z 軸行程 

���

www.sharewell.cc

陰影部分為操作盲區

“A”部詳圖

以上線纜空間
*機械停止位衝程餘量



��� ���

MRC-100
Robot Controller — 機器人控製器

豐富的設備接口，為拓展四軸機械臂專機用

外型尺寸：
L217mm * W237mm * H125mm

外型尺寸：
L217mm * W237mm * H180mm

MRC-200
Robot Controller — 機器人控製器

豐富的設備接口，為拓展大負載機械臂專機用

最大控製軸數 4軸

支持機器人型號 P3/P6/P10/P20/P40

運動方式
PTP (Point-To-Point) 方式
CP (Continuous Path) 方式

IO
輸入：16（標準）
輸出：16（標準）

接口配置
EtherCAT(網口)*1  、 EtherNet(網口)*1

CAN/RS485(網口)*1 、 USB2.0*1

RS232/485(串口)*1 、 安全門接口*1

通信協議（標準）
EtherNet/IP(從站) 、EtherCAT(主站)

ModBus  - TCP/RTU(主/從)

TCP/IP 、 三菱PLC-MC 協議(從站)

西門子PROFINET(主站) -需額外增加網關模塊

額定容量

最大輸入功率4Kw
實際額定容量取決於機械手的類型、動作、負載
P3 ：0.8  Kw
E4 ：1.1  Kw
P6/R6 ：1.2  Kw
P10 ：2.4  Kw
P20/P40/E10 ：2.65 Kw 

輸入電壓 220V AC±10%

頻率 50Hz

噪聲 50dB

使用安裝環境

控製器淨重 6KG

室內安裝（避免陽光直射），無腐蝕性氣體（避

免油煙、易燃性瓦斯及細小塵埃）;

環境溫度5~45℃(若超45°及以上時，請強製周

邊空氣循環)

通信協議（擴展）

最大控製軸數 4軸

支持機器人型號 P60-1004S/P60-1204S
P100-1204S

運動方式
PTP (Point-To-Point) 方式
CP (Continuous Path) 方式

IO
輸入：16（標準）
輸出：16（標準）

接口配置
EtherCAT(網口)*1  、 EtherNet(網口)*1

CAN/RS485(網口)*1 、 USB2.0*1

RS232/485(串口)*1 、 安全門接口*1

通信協議（標準）
EtherNet/IP(從站) 、EtherCAT(主站)

ModBus  - TCP/RTU(主/從)

TCP/IP 、 三菱PLC-MC 協議(從站)

西門子PROFINET(主站) -需額外增加網關模塊

額定容量

最大輸入功率7.5Kw

實際額定容量取決於機械手的類型、動作、負載

P60/P100 ：4.6  Kw 

輸入電壓 220V AC±10% / 380V AC±5%

頻率 50Hz

噪聲 50dB

使用安裝環境

控製器淨重 9KG

室內安裝（避免陽光直射），無腐蝕性氣體（避

免油煙、易燃性瓦斯及細小塵埃）;

環境溫度5~45℃(若超45°及以上時，請強製周

邊空氣循環)

通信協議（擴展）



�係列 緊湊型�軸機器人
精準、敏捷、經濟

��	

示教器
特點：

���英寸���
液晶帶觸摸；

�� ­ ����屏幕；

��支持­��標準��������孔距�支架、掛架安裝；

��兼備按鍵和觸控，應用場合更廣，選擇更靈活；

��彩色顯示器，����萬真彩色。

性能規格 觸控麵板 �線精密電阻網絡（表麵硬度��）

三選擇開關 �個

可編程按鍵 ��個

可編程LED �個

急停開關 �個

串口 �個���	����������

通訊端口 ���	���、�����

電氣規格 輸入範圍 �����~�����，內置隔離電源

允許失電 <3ms

絕緣電阻 超過50MΩ@500V DC

電纜長度 �米

環境規格 工作環境溫度 �~��℃

工作環境濕度 ��~
����（無冷凝）

正弦振動測試 ��~�����，�����²，三軸��小時

冷卻方式 自然風冷

結構規格 外形尺寸 ��������������

重量 ���

外殼材料 黑色工程塑料



定製臂長，滿足更多個性需求
臂長靈活定製，滿足自動化領域更多的、複雜的個性需求。

PowerNex 創新

140mm
高度降低

機身降低，空間節省15%
���������相比同類機器人，高度降低了�����，減少安裝空間需求。

接口更豐富，部署效率提高3倍
自帶2個相機接口，最大42路I/O接口，標配4個氣管接頭，

大幅提升部署效率，降低維護成本。

�個相機接口
千兆網口，部署更方便，更耐用。

��路���接口
標準：26路（ D-Sub接口）

最大：42路（ D-Sub接口+M12*2航空接頭）

�個氣管接頭
Φ4*2

Φ6*2

相比同類產品，機身高度降低



為 應 用 而 生為 應 用 而 生


