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而
生



让做自动化像拼积木一样简单

02

PowerNex（联源）机器人秉承“化繁为简”的理念“为应用
而生”，通过自动化技术和经验的完美结合，创造新技术、新应
用、新模块，实现“机器人+”的战略，为设备制造商提供最佳方
案，切切实实解决了自动化集成的效率、成本、风险等问题。 

化
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产品  索引

出色的外形，暗藏的匠心
坚持科技与美学的另类
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高速度 高运转
P series / 系列

负载3kg，6kg，10kg，20kg，40kg，60kg，100kg
臂长400-1000mm
提供臂长的灵活定制

360度无盲点工作范围
E series / 系列

负载4kg-10kg
臂长400-550mm
提供臂长的灵活定制

P14

P56

高效率 灵活空间
D series / 系列

最大负载4kg
臂长400mm
提供臂长的灵活定制

P62

业界
首创

产品  索引

出色的外形，暗藏的匠心
坚持科技与美学的另类

高速度 高运转
P series / 系列

负载3kg，6kg，10kg，20kg，40kg，60kg，100kg
臂长400-1000mm
提供臂长的灵活定制

360
E serie

负载
臂长
提供臂长的灵活定

P14

P56

度无盲点工作范围
series / 系列

负载4kg-10kg
臂长400-550mm
提供臂长的灵活定制

P56
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可根据应用需求，提供定制化服务，让您的机器更具竞争力

自带末端治具机器人

P44

P64

P66

座装 Scara机器人
CP series / 系列

最大负载10kg
臂长600-800mm
提供臂长的灵活定制

360°吊装 Scara机器人
CE series / 系列

最大负载10kg
臂长600-800mm
提供臂长的灵活定制

360°座装 Scara机器人
R series /系列

最大负载6kg
臂长500-700mm
提供臂长的灵活定制
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全新
定义
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P50

壁装/吊装 Scara机器人
W series /系列

最大负载6kg
臂长500-700mm
提供臂长的灵活定制
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紧凑型�轴机器人
S series /系列

���负载，高速度·高精度机器人

S4-475A
控制轴数�轴
最大负载���
最大运动范围�����

���

宽广的运动范围，提高生产性能

S7-707A
控制轴数�轴
最大负载���
最大运动范围�����

���

超大负载，实现多种多样的生产需求

S7-906A
控制轴数�轴
最大负载���
最大运动范围�����

���

全铸铝机身，同级别产品中重量最轻，速度更快

S10-1206A
控制轴数�轴
最大负载����
最大运动范围������

���



一个为应用而生的机器人品牌

60kg
Payload

额定负载

100kg
Payload

最大负载

为锂而来 为您降本
P100

解决高难度超大负载搬运与分拣难题
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� 系列 桌面型安装�����机器人

系列 ±����桌面型安装�����机器人 侧壁�吊顶安装�����机器人

� 系列 双臂吊装�����机器人

P6P3

R6

P10 P20P.16 P.22 P.28P.14

P.44

� 系列

W6 P.50

负载��额定����最大���
臂长�������

负载��额定����最大���
臂长�����������������

负载��额定����最大���
臂长������������

负载��额定����最大����
臂长�������

负载��额定����最大���
臂长�����������������

负载��额定����最大���
臂长�����������������

负载��额定����最大����
臂长����������������

负载��额定�����最大����
臂长�����������������

P100 P.42

负载��额定�����最大�����
臂长��������

D4 P.62

�
系列�����工业机器
人可实现±����的超大
工作范围，让机器布局
更灵活、更合理，有利
于提高设备生产效率。

“高性价比”水平安装机器人，具有高速度、高精度和稳定可靠的品质，是
机器人换人的最佳产品，也是模组&直角坐标机器人的理想替代品。

	
系列是在�系列的
基 础 上 ， 结 合 实 际
应 用 场 景 ， 进 行 创
新 研 发 ， 实 现 双 臂
协 同 工 作 ， 可 为 设
备 提 升 效 率 、 节 省
空 间 ， 优 化 机 构 ，
让 设 备 更 紧 凑 、 更
小型化。

臂长������������ 臂长�������������� 应 用 场 景 ， 进 行 创
新 研 发 ， 实 现 双 臂
协 同 工 作 ， 可 为 设
备 提 升 效 率 、 节 省
空 间 ， 优 化 机 构 ，
让 设 备 更 紧 凑 、 更
小型化。

臂长�������

� 系列 吊顶安装�����无盲点�����机器人

E4 P.56 E10 P.60�
系列采用吊顶设计和
旋转轴臂，可实现����

无 盲 点 工 作 区 域 ， 节
省 空 间 的 同 时 ， 还 可
缩 短 循 环 时 间 ， 提 高
生产效率。

�
系列可以选择侧壁
安装�吊顶安装，让设
备更有效利用桌面空
间，实现设备的小型
化，减小占地空间。

目录 丰富的Scara机器人产品线Catalogue

负载��额定����最大���
臂长�������

系列 末端一体化�����机器人

P.64�����
系列是研发工程师对应用场景有着深刻的了解，结合自动化
经验和技术，研发出末端夹具一体式的�����机器人，紧凑型设计，
一体化设计，大大提高机械工程师的设计效率，以缩短产品上市时
间，同时让您的设备更加有竞争力。

系列

CP P.66

�����
CE
负载��额定����最大����
臂长�������

负载��额定����最大����
臂长�������

�����

�� 系列 锁螺丝工业机器人

SP3-4000/SP3-4010 P.76

负载��额定����最大���
臂长�������

SP10-5000/SP10-5010 P.82

负载��额定����最大����
臂长�������

SP10-6000/SP10-6010 P.86

负载��额定����最大����
臂长�������

SP10-7000/SP10-7010 P.90

负载��额定����最大����
臂长�������臂长������� 臂长������� 臂长�������臂长�������

锁螺丝工业机器人/ 驱控一体化控制器 / 示教器

P.106 P.108MCS TFT LED

六轴工业机器人，涵
盖了搬运码垛、激光
加 工 、 上 下 料 、 焊
接 、 切 割 、打 磨 抛
光、涂胶、装配、贴
标等应用领域。

� 系列 紧凑型�轴机器人

S10-1206A P.74

负载��最大����
最大运动范围������

S7-906A P.72

负载��最大���
最大运动范围�����

S7-707A P.70

负载��最大���
最大运动范围  �����

S4-475A P.68

负载 最大���
最大运动范围  �����

P40-1000/SP40-1002 P.102

负载��额定�����最大����
臂长��������

SP40-9000/SP40-9020 P.98

负载��额定�����最大����
臂长������� 臂长��������臂长��������

SP40-8000/SP40-8020

负载��额定�����最大����
臂长������ 臂长臂长�������臂长������

P.94

SP6-6010 P.80

负载��额定����最大���
臂长������� 臂长�������臂长��������������



工作范围 臂长�����        Z轴行程�����
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*1，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大���

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±�����������±������������±�����
平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 6000 mm/s

±132°

400W 100W 100W

100N

16kg（不含线缆）

100W

±141°

1100mm/s

150mm

2600°/s

±360°最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值0.005kg·m2    最大值0.05kg·m2
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300 mm

25 m
mCIT 0.43S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

P3series / 系列 型号  P3-401S

  1
72

  
  6

0 
 

  45    135    42.5  

  1
3 

 

  6
5 

 
  1

64
  

  1
1 

 

  30  

  4
89

  

  2
34

  
  1

77
  

  5
14

最
大

值
  

  3
16

  

  100以上线缆预留空间  
*机械停止位冲程余量

  1
50

  

  115  

  8
  

  1
0.

7*
  

  4
.9

* 
 

  4
.9

* 
 

A

  8
0 

 
  1

00
  

  1
20

  
  1

40
  

  4 x M4 6  

  42.5    135    225    175  

  30  
  45    120  

  6 x 9贯穿  

  2
3 

 

  2 x M3 12  

  50  

  1
32

  

  151 
+0.05

0   

  6 H7 
+0.012

0   

  2
    6 

+0.012
0   

  1
02

  

  6
0 

±0
.0

1   

  35    58    20  

  9
6 

 
  2

0 
 

  2 x M4 8  
  4 x M4 8  

  180  

  6
0 

 

  4.5  

  1
75

  
  2

25
  

  140°  

  140°  

  140°  

  4.2°    4.2°  

  R450  

  2.8°  
  180  

  2
35

  

  140°  

  2.8°  

  R144.7  

  R131.8  

  R400  

  3
47

  

  3
54

  

  4
5.

5 
 

  3
0 

 

  1
0 

 
  1

0 
 

  16h7轴径  
  30机械停止位直径  

  最大直径为 11的通孔  

  1
5 

 

"A"部详图

1mm平面切槽

3，90 圆锥孔

产品尺寸与运动范围

www.sharewell.cc
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工作范围 臂长�����        Z轴行程�����
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*2，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大���

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±�����������±������������±�����
平面坐标 Z轴坐标      旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 6150 mm/s

±132°

400W 400W 200W

100N

19kg（不含线缆）

100W

±150°

1100 mm/s

200mm

2000°/s

±360°最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值0.01kg·m2    最大值0.12kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.39S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

P6series / 系列 型号  P6-502S
产品尺寸与运动范围

  1
75

.5
  

  60    135  

  8
4 

 

  42.5  

  1
3 

 

  5
66

  

  2
48

  

  38  

  7
5 

 
  1

66
.5

  

  1
1 

 

  5
36

最
大

值
  

  3
38

  

  100以上线缆预留空间  
*机械停止位冲程余量

  2
00

  

  4
4 

 

  1
87

  

  1
9*

  
  1

0*
  

  1
0*

  

  213  

A

  275    225    135  

  1
00

  
  1

29
  

  1
50

  
  1

69
  

  20    20    4 x M4 6  

  30    150    4 x 9贯穿  

  3
0 

 

  2 x M4 10  

  60  

  1
40

  

  195  

  6 
+0.012
0   

  1
  

  5
5 

±0
.0

1   

  180 
+0.05
0   

  6 H7 
+0.012
0   

  1
22

  

  3
0 

 
  9

0 
 

  9
6.

2 
 

  20  
  41    35    20  

  150    4 x M4 12  
  70  

  2 x M4 12    4 x M4 12    2 x M4 12  

  5
5 

 

  5.7  

  2
25

  
  2

75
  

  R560  
  R500  

  140°  

  4.2°  

  140°  

  4.2°  

  141°  

  2.8°    2.8°  

  240  

  2
45

  

  4
57

  

  4
50

  

  R161  
  R177  

  141°  

  最大直径为 14的通孔  
  20h7轴径  
  38机械停止位直径  

  1
0 

 
  1

0 
 

  3
0 

 
  6

2 
 

  1
5 

 

"A"部详图

1mm平面切槽

3，90圆锥孔

www.sharewell.cc
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                                                      工作范围 臂长�����        Z轴行程�����
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*2，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大���

���秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±�����������±������������±�����
平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 6800 mm/s

±132°

400W 400W 200W

100N

20kg（不含线缆）

100W

±150°

1100mm/s

200mm

2000°/s

±360°最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值0.01kg·m2    最大值0.12kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.4S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

P6series / 系列 型号  P6-602S
产品尺寸与运动范围

  1
75

.5
  

  60    135  

  8
4 

 

  42.5  

  1
3 

 

  2
48

  

  38  

  5
66

  

  7
5 

 
  1

66
.5

  

  1
1 

 

  5
56

最
大

值
  

  3
38

  

  100以上线缆预留空间  
*机械停止位冲程余量

  2
00

  

  4
4 

 

  1
87

  

  1
9*

  
  1

0*
  

  1
0*

  

  213  

A

  275    325    135  

  1
00

  
  1

29
  

  1
50

  
  1

69
  

  20    20    4 x M4 6  

  30    150    4 x 9贯穿  

  3
0 

 

  2 x M4 10  

  60  

  1
40

  

  195  
  6 +

0.012
0

  1
  

  5
5 

±0
.0

1   

  180 +
0.05
0   

  6 H7 +
0.012
0   

  1
22

  

  3
0 

 
  9

0 
 

  9
6.

2 
 

  20  
  41    35    20  

  150    4 x M4 12  
  70  

  2 x M4 12    4 x M4 12    2 x M4 12  

  5
5 

 

  5.7  

  3
25

  
  2

75
  

  R660  
  R600  

  146°  

  4.2°  

  146°  

  4.2°  

  141°  

  2.8°    2.8°  

  220  

  2
45

  

  5
37

  

  5
28

  

  R162  
  R182  

  141°  

  最大直径为 14的通孔  
  20h7轴径  

  1
0 

 
  1

0 
 

  38机械停止位直径  

  3
0 

 
  6

2 
 

  1
5 

 

"A"部详图

1mm平面切槽

3，90圆锥孔

www.sharewell.cc
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                                                      工作范围 臂长�����        Z轴行程�����
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*2，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大���

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±�����������±������������±�����
平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 7450 mm/s

±132°

400W 400W 200W

100N

21kg（不含线缆）

100W

±150°

1100 mm/s

200mm

2000°/s

±360°最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值0.01kg·m2    最大值0.12kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.42S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

P6series / 系列 型号  P6-702S
产品尺寸与运动范围

  1
75

.5
  

  60    135  

  8
4 

 

  42.5  

  1
3 

 

  2
48

  

  38  

  5
66

  

  7
5 

 
  1

66
.5

  

  1
1 

 

  5
56

最
大

值
  

  3
38

  

  100以上线缆预留空间  
*机械停止位冲程余量

  2
00

  

  4
4 

 

  1
87

  

  1
9*

  
  1

0*
  

  1
0*

  

  213  

A

  275    425    135  

  1
00

  
  1

29
  

  1
50

  
  1

69
  

  20    20    4 x M4 6  

  30    150    4 x 9贯穿  

  3
0 

 

  2 x M4 10  

  60  

  1
40

  

  195  

  6 
+ 0.012

0

  1
  

  5
5 

±0
.0

1   

  180 
+0.05

0   

  6 H7 +
0.012
0   

  1
22

  

  3
0 

 
  9

0 
 

  9
6.

2 
 

  20  
  41    35    20  

  150    4 x M4 12  
  70  

  2 x M4 12    4 x M4 12    2 x M4 12  

  5
5 

 

  5.7  

  4
25

  
  2

75
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产品尺寸与运动范围
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                                                      工作范围 臂长�����     Z轴行程���������
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*2，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大����

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±������������±������������±�����
平面坐标       Z轴坐标      旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 9100 mm/s

±132°

750W 750W 400W

200N

30kg（不含线缆）

400W

±150°

1098mm/s

200mm
300mm

1581°/s

±360°最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值0.02kg·m2    最大值0.3kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.42S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

P10 series / 系列 型号  P10-602S / P10-603S

www.sharewell.cc



24

����

产品尺寸与运动范围

“B” 部详图

“A” 部详图
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/ P10-703S

                                                      工作范围 臂长�����     Z轴行程���������

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*2，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大����

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±������������±������������±�����
平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 9800 mm/s

±132°

750W 750W 400W

200N

31kg（不含线缆）

400W

±150°

1098 mm/s

200mm
300mm

1580°/s

±360°最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值0.02kg·m2    最大值0.3kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.49S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

P10 series / 系列 型号  P10-702S

����� ������ �

����� �

www.sharewell.cc
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产品尺寸与运动范围
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                                                      工作范围 臂长����      Z轴行程���������
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*2，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大����

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±������������±������������±�����
平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 10600 mm/s

±132°

750W 750W 400W

200N

32kg（不含线缆）

400W

±152°

1098 mm/s

200mm
300mm

1581°/s

±360°最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值0.02kg·m2    最大值0.3kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.49S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

P10 series / 系列 型号  P10-802S

����� ������ �

����� �

www.sharewell.cc
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产品尺寸与运动范围
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                                                      工作范围 臂长����        Z轴行程�����
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*2，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定����/最大����

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±������������±������������±�����
平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 9485 mm/s

±131°

1000W 750W 400W

250N

49kg（不含线缆）

400W

±150°

2020mm/s

420mm

1400°/s

±360°最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值0.05kg·m2    最大值0.45kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.41S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

P20 series / 系列 型号  P20-804S

������� �� ������� ��

������� ��

������� ��

www.sharewell.cc
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产品尺寸与运动范围
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                                                      工作范围 臂长�����        Z轴行程�����
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*2，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定����/最大����

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±������������±������������±�����
平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 10244 mm/s

±131°

1000W 750W 400W

250N

52kg（不含线缆）

400W

±150°

2020mm/s

420mm

1400°/s

±360°最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值0.05kg·m2    最大值0.45kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.44S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

P20 series / 系列 型号  P20-904S

最大直径为 �的通孔
����轴径
�����机械停止位直径

�，��°圆锥孔
���平面切槽

������� ��
������� ��

������� ��

������� ��
www.sharewell.cc
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产品尺寸与运动范围
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                                                      工作范围 臂长������        Z轴行程�����
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*2，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定����/最大����

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±������������±������������±�����
平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 11003 mm/s

±131°

1000W 750W 400W

250N

55kg（不含线缆）

400W

±150°

2020mm/s

420mm

1400°/s

±360°最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值0.05kg·m2    最大值0.45kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.46S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

P20 series / 系列 型号  P20-1004S

������� �� ������� ��

������� ��

最大直径为 �的通孔
����轴径
�����机械停止位直径

�，��°圆锥孔
���平面切槽

www.sharewell.cc
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                                                      工作范围 臂长����        Z轴行程�����
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*2，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定����/最大����

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±������������±������������±�����
平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 8271 mm/s

±131°

1000W 750W 400W

250N

49kg（不含线缆）

400W

±150°

2020mm/s

420mm

1400°/s

±360°最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值0.05kg·m2    最大值0.45kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.43S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

P40 series / 系列 型号  P40-804S
产品尺寸与运动范围
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                                                      工作范围 臂长�����        Z轴行程�����
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*2，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定����/最大����

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±������������±������������±�����
平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 8878 mm/s

±131°

1000W 750W 400W

250N

52kg（不含线缆）

400W

±150°

2020mm/s

420mm

1400°/s

±360°最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值0.05kg·m2    最大值0.45kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.46S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

P40 series / 系列 型号  P40-904S
产品尺寸与运动范围
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电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*2，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

S c a ra 工 业 机 器 人

P40 series / 系列

                                                      工作范围 臂长������        Z轴行程�����
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

额定����/最大����

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±������������±������������±�����
平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 9485 mm/s

±131°

1000W 750W 400W

250N

55kg（不含线缆）

400W

±150°

2020mm/s

420mm

1400°/s

±360°最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值0.05kg·m2    最大值0.45kg·m2

300 mm

25 m
mCIT 0.49S

负载2kg

型号  P40-1004S

38

产品尺寸与运动范围
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70
 

 354 

 1
9 

 135  122 
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85

 

 135 

 2
73

 

 9
24

 

 80以上 

 100以上线缆空间 
*机械停止位冲程余量

 3
97

 
 1

2 

 5
87

 

 4
* 

 200  37 

 2
00

 
271  2

30
 

 135  550 

 4 x 16通孔 

 450 

 1
60

 

 67 

 257 

 237 +0.05
0

 6 + 0.012
0 通孔 

6 H7+0.012
0

 7
3 

±0
.0

1
 2

  1
74

 

 3
0 

 1
16

 

 43.5  200  30  6 x M4 10 

18 

 25 

 1
0 

 1
0 

 3
0 

 7
0 

 1
5 

1mm平面切槽

3，90°圆锥孔

 5
50

 

 131° 

 R1000 

 3.6° 
 140° 

 131° 

 3.6° 

 2° 

 140° 

 2° 

 290 

 2
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71

 

 8
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 R425 

 R397 

 4
50

 

www.sharewell.cc



 174 

 2
4 

 143 

 4
09

 

 3
99

.6
0 

 1
55

.4
0 

 5
60

 

 42.50 
100以上线缆预留孔吉纳

*机械停止位冲程余量

 8
53

 

 最
大

值
11

38
 

 1
21

6  4
07

 

 495 

 4
00

 

B

A

 2
22

 

 260  28.50 

 2
60

 
 3

02
 

 2
22

 

4 x  15.50 完全贯穿 174  600  600  105 

 317 

 2
22

 

 288.50 + 0.050
0

2 x  8 H7 
+0.015

0  完全贯穿

 2
00

 ±
0.

02
0

 8 +0.015
0 贯穿 

 98 

 51
 

“B”部详图

4 x M4 10

 6
00

 
 6

00
 

 R1200 

 150° 

 2° 

 125° 

 R1305 

 3°  3° 

 150° 

 2° 

 125° 

 252 

 3
28

 

 9
44

 
 9

69
 

 R311 
 R290 

 2° 

 1
0 

 1
0 

 4
4 

 1
16

 

25h7轴径 

 6
9 

 机械停止位宽度126 

 1
5 

 M14 25 

“A”部详图

花键轴（空心）
中空直径φ12

φ10（仅用于紧固下侧M14螺丝）φ3,90°圆锥孔
1mm平面切槽

标准循环时间 ����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

300 mm

25 m
mCIT 0.63S

负载5kg

型号  P60-1204S
产品尺寸与运动范围

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*2，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

S c a ra 工 业 机 器 人

P60 series / 系列

                                                      工作范围 臂长������        Z轴行程�����

负载

重复定位精度

额定����/最大�����

各轴参数

±�����������±�����������±������
平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

注：第四轴容许惯性力矩  2.45kgm2

最大
运动速度 7400 mm/s

±125°

2000W 1000W 750W

124kg（不含线缆）

750W

±150°

750mm/s

400mm

600°/s

±180°最大
运动范围

电机功耗

本体重量

40
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 174 

 2
4 

 143 

 4
09

 

 3
99

.6
0 

 1
55

.4
0 

 5
60

 

 42.50 
100以上线缆预留孔吉纳

*机械停止位冲程余量

 8
53

 

 最
大

值
11

38
 

 1
21

6  4
07

 

 495 

 4
00

 

B

A

 2
22

 

 260  28.50 

 2
60

 
 3

02
 

 2
22

 

4 x  15.50 完全贯穿 174  600  600  105 

 317 

 2
22

 

 288.50 + 0.050
0

2 x  8 H7 
+0.015

0  完全贯穿

 2
00

 ±
0.

02
0

 8 +0.015
0 贯穿 

 98 

 51
 

“B”部详图

4 x M4 10

 6
00

 
 6

00
 

 R1200 

 150° 

 2° 

 125° 

 R1305 

 3°  3° 

 150° 

 2° 

 125° 

 252 

 3
28

 

 9
44

 
 9

69
 

 R311 
 R290 

 2° 

 1
0 

 1
0 

 4
4 

 1
16

 

25h7轴径 

 6
9 

 机械停止位宽度126 

 1
5 

 M14 25 

“A”部详图

花键轴（空心）
中空直径φ12

φ10（仅用于紧固下侧M14螺丝）φ3,90°圆锥孔
1mm平面切槽

标准循环时间 ����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

300 mm

25 m
mCIT 0.63S

负载5kg

型号  P100-1204S
产品尺寸与运动范围

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 26针（D-Sub接口）

用户气路 φ4mm*2，φ6mm*2

视觉接口 M12*2（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

S c a ra 工 业 机 器 人

P100 series / 系列

                                                      工作范围 臂长������        Z轴行程�����

负载

重复定位精度

额定����/最大�����

各轴参数

±�����������±�����������±������
平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

注：第四轴容许惯性力矩  2.45kgm2

最大
运动速度 7400 mm/s

±125°

2000W 1000W 750W

124kg（不含线缆）

750W

±150°

750mm/s

400mm

600°/s

±180°最大
运动范围

电机功耗

本体重量

42
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产品尺寸与运动范围
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最
大

值
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�

��
�

��

��
��
��

��

��
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�

��
*

��

��
��
�

��以上线缆预留空间
*机械停止位的冲程余量
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���°���°��°
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����通孔 ���� �贯穿
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B部详图

1mm平面切槽
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±
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�
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�����

��

��� +������

� +������ ��

                                                      工作范围 臂长���        Z轴行程���
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 �����（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大���

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±���������±����������±����

平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度

��������

±����

��� ��� ���

����

��
	（不含线缆）

���

±����

��������

�����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值����
	·��    最大值����
	·��

300 mm

25 m
mCIT 0.39S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

R6 series / 系列 型号  R6-502S

最大直径为 ��的通孔
���	�轴径
���机械停止位直径

�，��° 圆锥孔

������� ��

������� ��
������� ��

� +������ ��

www.sharewell.cc



��

产品尺寸与运动范围

I

视图 B

最
大

值
55

8.
5

90以上线缆预留空间*机械停止位的冲程余量

���° ���°
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B部详图

1mm平面切槽
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��
�

                                                      工作范围 臂长���        Z轴行程���
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 �����（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大���

���秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±���������±����������±����

平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度

��������

±����

��� ��� ���

����

��
	（不含线缆）

���

±����

��������

�����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值����
	·��    最大值����
	·��

300 mm

25 m
mCIT 0.4S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

R6 series / 系列 型号  R6-602S

运动速

运动范

电机功

最大直径为 ��的通孔
���	�轴径
���机械停止位直径

�，��° 圆锥孔

������� ��

������� ��
������� ��

� +������ ��

� +������ ��

���� �贯穿

www.sharewell.cc
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产品尺寸与运动范围

I

视图 B

最
大

值
57

8.
5

90以上线缆预留空间*机械停止位的冲程余量

���° ���°

����

���°���°
��°

��
�

�������通孔

15

62
10

10 30

B部详图
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�

                                                      工作范围 臂长���        Z轴行程���
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 �����（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大���

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±���������±����������±����

平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度

��������

±����

��� ��� ���

����

��
	（不含线缆）

���

±����

��������

�����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值����
	·��    最大值����
	·��

300 mm

25 m
mCIT 0.42S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

R6 series / 系列 型号  R6-702S

���� �贯穿

最大直径为 ��的通孔
���	�轴径
���机械停止位直径

�，��° 圆锥孔

������� ��

������� ��
������� ��

� +������ ��

� +������ ��

www.sharewell.cc
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产品尺寸与运动范围
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*机械停止位的冲程余量
 以上线缆预留空间

通孔+�����
�

+����
�

“A”部详图

圆锥孔

臂长���        Z轴行程���

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 �����（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大���

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±���������±����������±����

平面坐标 Z轴坐标      旋转角度

300 mm

25 m
mCIT 0.39S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

W6series / 系列 型号  W6-502S

工作范围

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度

���� ����

±������

���

����

��� ���

��
	（不含高座、线缆）

���

±����

��������

�����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值����
	·��    最大值����
	·��

最大直径为 ��的通孔
���	�轴径
���机械停止位直径

���� �贯穿

www.sharewell.cc
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产品尺寸与运动范围
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*机械停止位的冲程余量
 以上线缆预留空间

� �� 通孔+�����
�

“A”部详图

�平面切槽

����°圆锥孔

+�����
�

+����
�

臂长���        Z轴行程���

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 �����（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大���

���秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±���������±����������±����

平面坐标 Z轴坐标      旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度

��������

±������

���

����

��� ���

��
	（不含高座、线缆）

���

±����

��������

�����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值����
	·��    最大值����
	·��

300 mm

25 m
mCIT 0.4S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

W6series / 系列 型号  W6-602S

工作范围

���� �贯穿

最大直径为 ��的通孔
���	�轴径
���机械停止位直径

www.sharewell.cc
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产品尺寸与运动范围
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��
��

臂长���        Z轴行程���

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 �����（千兆网口）

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大���

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±���������±����������±����

平面坐标 Z轴坐标      旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度

��������

±������

���

����

��� ���

��
	（不含高座、线缆）

���

±����

��������

�����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值����
	·��    最大值����
	·��

300 mm

25 m
mCIT 0.4S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

W6series / 系列 型号  W6-702S

工作范围

最大直径为 ��的通孔
��	�轴径
��机械停止位直径

���� �贯穿

www.sharewell.cc



��

产品尺寸与运动范围

��
��

��
�

��
�

��
�

�*

��
�

��

��

��
�

��

��
��
�

操纵器安装位置

*机械停止位的冲程余量

��

��

��
����

���

������

����深度�

����深度�

����深度�

��

�����

��
�

������

��
�

��
�

��
�

��
��
�

���
���
�����

��
��
�

��
�

��

���

���

��

��
��

������

��
±
��
��

��

� �� ��

�

�+�������

�����
操纵器安装�� ����通孔
��沉孔深度���（自背面）

��±����

��
�

��+������

��

���以上线缆
预留空间

��

�×���通孔

���°��
�°

��
�°���°

“�”部详图    基准通孔
（底座底部视图）

                                                      工作范围 臂长���        Z轴行程���
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 —

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大���

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±���������±����������±����

平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度

��������

±����

��� ��� ���

����

��
	（不含线缆）

���

±����

��������

�����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值�����
	·��    最大值����
	·��

300 mm

25 m
mCIT 0.33S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

E4 series / 系列 型号  E4-401S

����

����

�平面切槽

最大直径为 ��的通孔
��	�轴径
��机械停止位直径

�，��° 圆锥孔

www.sharewell.cc

重复定位精度

各轴参数



��

产品尺寸与运动范围

操纵器安装�� ����通孔
��沉孔深度���（自背面）

   基准通孔
（底座底部视图）

"�"部详图

��

��
�

��
�

��
�

��

�*

��
�

��

��
��
�

��

��
��
�

��
�

�����

操纵器安装位置

�

��

��

�����

����深度�

����深度�

������

��

������

��
����深度�

��

��
�

��
±
��
��

�����

������

�����
���
���
���

��
�

��
��
�

��
�

��
�

��
��
�

��
�

��
���

��
�

��

��
������

��
��
±
��
��

��
�

�������通孔

� +�������

��+������

�����
��

�+�������
���

���以上线缆
预留空间

���°��
�°

��
�°���°

*机械停止位的冲程余量
A

                                                      工作范围 臂长���        Z轴行程���
                                                      

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 —

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大���

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±����������±����������±����

平面坐标       Z轴坐标      旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度

��������

±����

��� ��� ���

����

��
	（不含线缆）

���

±����

��������

�����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值�����
	·��    最大值����
	·��

300 mm

25 m
mCIT 0.38S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

E4 series / 系列 型号  E4-551S

�����

�����

�平面切槽

最大直径为 ��的通孔
��	�轴径
��机械停止位直径

�，��° 圆锥孔

www.sharewell.cc

重复定位精度

各轴参



��

产品尺寸与运动范围

III

视图 B

�平面切槽

�� ��
�� ��

III
�����

B

��
��
�

��
��

��
�

��
�

�*

��
�

��
�

��

��
��
�

��
��
��

操纵器安装位置

��以上线缆空间

*机械停止位的冲程余量

�����

����

���°

���°

���°���°

��
�

��
�

���

��
�

���������������
����� �

贯穿

������

��
±
��
��

�
��

��

������

���

��
�

��
�

��

��±�����

��
�

��
�

��
�

 贯穿

���

                                                      工作范围 臂长���        Z轴行程���

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 —

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大����

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±����������±����������±����

平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度

��������

±����

���� ��� ���

����

��
	（不含线缆）

���

±����

��������

�����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值����
	·��    最大值���
	·��

300 mm

25 m
mCIT 0.42S

负载1kg

S c a ra 工 业 机 器 人

E10 series / 系列 型号  E10-551S

����
������

� +�������

���+�����
��

最大直径为 ��的通孔
��	�轴径
��机械停止位直径

�，��° 圆锥孔

www.sharewell.cc

重复定位精度

各轴参



��

产品尺寸与运动范围

����� ��� ��

��
�

��
��
�

���

���
���

��
�

��
�

��
�

��� ���

��
�

��
��
�

��
�

��
��
�

���

������

���� ����深度�

����深度�
����深度�

��

�� ��

�

��
�±

��
��

��
�

��
�

����

���±����

����

�+�������

操纵器安装�� �通孔
��沉孔深度���（自背面）

"�"部详图

最大直径为 �的通孔

��

��
��

��
��机械停止位直径

�� ��
��	�轴径

�，��°圆锥孔
�平面切槽

��
��

��
�

��
�

��
��

��
�

��
�

��
�

�*

��
�

��
��

��

��
� ��

�

�� ��

��
��
�

*机械停止位的冲程余量
��

操纵器位置

���以上线缆
预留空间

���°

� �
� °

���°��
� °

                                                      工作范围 臂长���        Z轴行程���

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 —

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大���

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±���������±����������±����

平面坐标                       Z轴坐标                       旋转角度

第一轴\第五轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度

�������� ��������

±����

���\��� ��� ���

����

��
	（不含线缆）

���

±����

��������

�����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值�����
	·��    最大值����
	·��

300 mm

25 m
mCIT 0.33S

负载1kg

S c a ra 工 业 机 器 人

D4series / 系列 型号  D4-401S

www.sharewell.cc
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产品尺寸与运动范围

���
�
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���
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���
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�

��
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�

��

���
��

���
��

��
��

��以上线缆空间

操纵器安装位置

������ �����

���
��

���
��

�����

����
�����

���
��

���
��

�����

����

���
��
��

�

�����

����°
����°

����°����°

��
��
±
��
��
�

��
�

��� � 通孔 
��

�� +�����
�  贯穿

��
��

+�����

                                                      工作范围 臂长���        Z轴行程��

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 �����（最多），配合�工作头（��）��

用户气路 φ�����

视觉接口 �

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大����

���秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±���������±����������±����

平面坐标 Z轴坐标      旋转角度

第一轴\第五轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度

�������� ��������

±����

����

� � � �

��� ���

��
	（不含线缆）

���

±����

��������

����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值�����
	·��    最大值����
	·��

300 mm

25 m
mCIT 0.6S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

CE series / 系列 型号  CE-600S

www.sharewell.cc



��

产品尺寸与运动范围

����°

�����°

������
������

������ ������

������

����°

����°����°

��
��
�

��
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��
��

�

��
��

�

��
��

�

��
��

�

��
��
�

����������

��
��

�

������� �������

��
��

��
��以上线缆空间

比例����

�����

����

��
��

�
��
��

�

�����

���
��

���� �� �����
����������°

���
��

�����������������

���
��

比例����

��
+�����
�

通孔

��
�

�����
+�����
�

�����
+�����
� 通孔

�����

��
��

��
��

±
��
��
�

比例����

工作范围 臂长���        Z轴行程��

负载

标准循环时间

重复定位精度

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 标准: ��路    最大: ��路（不带工作头������航空接头）  

用户气路 φ�����

视觉接口 �

安装环境 标准型/防尘型（定制品）

额定���/最大����

���秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±���������±����������±����

平面坐标 Z轴坐标      旋转角度

第一轴\第五轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度

���� ���� ��������

±����

����

� � � �

��� ���

��
	（不含线缆）

���

±����

��������

����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩  额定值�����
	·��    最大值����
	·��

300 mm

25 m
mCIT 0.6S

负载2kg

S c a ra 工 业 机 器 人

CP series / 系列 型号  CP-650S

www.sharewell.cc



型号  S4-475A

最大运动范围 �����

最大负载

重复定位精度

电气参数 集成信号源 8路（30V，0.5A）

集成气源 4-φ4，5bar

�
	

各轴参数

±������

��
	

����

安装方式 地面/悬挂

本体重量

IP等级

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴 第五轴 第六轴

最大
运动速度

最大
运动范围

���°/� ���°/� ���°/� ���°/� ��� °/����°/�

6 轴 工 业 机 器 人

6 轴 工 业 机 器 人

��

S series / 系列

+���
�����
 +���
����
 +��
�����
 +���
�����
 +���
�����
 +���
�����


外形尺寸及运动范围

2-M3   6

4-M4   8

2-M6   8

2-M4   8
4-M4   8

C

φ5H7(      )   7
φ0.05

+0.012
0

φ20H7(      )   +0.021
0

250

B

261.78

475.45

(394.5)

170°
R475.45

170°

50

212

25

(6
27

)

22
5

28
3

65

φ31.5
4-M5×8 EQS

A
A-A

247

32

20

12

6

φ
40

45°

A

25

25

40

A

475.45

80
8.

45

158.33

15
22

5
33

3

82
.5

5

68

87
0.

53

200°

90°
130°

55
°

www.sharewell.cc



型号  S7-707A

最大运动范围 �����

最大负载

重复定位精度

电气参数 集成信号源 8路（30V，0.5A）

集成气源 4-φ4，5bar

�
	

各轴参数

±������

��
	

����

安装方式 地面/悬挂

本体重量

IP等级

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴 第五轴 第六轴

最大
运动速度

最大
运动范围

���°/� ���°/� ���°/� ���°/� ��� °/����°/�

6 轴 工 业 机 器 人

6 轴 工 业 机 器 人

��

S series / 系列

+���
�����
 +���
����
 +��
�����
 +���
�����
 +���
�����
 +��������


335

R706.82

83

195°

65°

96°
135°

30

353.54 210.7

706.82

170°

（514.17）

B

270

80

30

40

85
40

9.
5

24
0.

5

12

（
82

5.
15

）

A

170°

45°

646.82

7.
64

38
0

34
0

10
56

.8
2

12
54

.0
6

35

2-M4   8 2-M5   8

2-M6   10

2-M10   20

2-M4   8

5

319

30

15

φ
40

2-M5   8
C

A

A-A

A

M4   8

φ5H7(      )   6
φ0.04

+0.012
0

φ
20

H
7(

   
   

)  
+0

.0
21

0

4-M5×8 EQS

φ31.5

φ0.1

产品尺寸与运动范围

www.sharewell.cc



��

型号  S7-906A

最大运动范围 �����

最大负载

重复定位精度

�
	

各轴参数

±������

��
	

����

安装方式 地面/悬挂

本体重量

IP等级

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴 第五轴 第六轴

最大
运动速度

最大
运动范围

���°/� ���°/� ���°/� ���°/� ��� °/����°/�

+���
�����
 +���
����
 +��
�����
 +���
�����
 +���
�����
 +���
�����


电气参数 集成信号源 8路（30V，0.5A）

集成气源 4-φ4，5bar

6 轴 工 业 机 器 人

S series / 系列
435 83

195°

65°

130°96°

30

35

12
56

.4
1

15
95

.6
4

44
0

38
0

10
2.

4

476.65

846.41 906.41

170°

（612.8）

370 30

85
50

9.
5

（
91

9.
15

）

A

30

30

80

12

419
C

15

30

40

170°

45°

R906.41

253.9

2-M4   8 2-M5   8

2-M6   10

M4   8

2-M10   20

2-M4   8 2-M5   8

5

φ
40

A

A-A

A

φ5H7(      )   6
φ0.04

+0.012
0

φ
20

H
7(

   
   

)  
+0

.0
21

0

4-M5×8 EQS

φ31.5

φ0.1

产品尺寸与运动范围
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型号  S10-1206A

最大运动范围 ������

最大负载

重复定位精度

��
	

各轴参数

±������

��
	

����

安装方式 地面/悬挂

本体重量

IP等级

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴 第五轴 第六轴

最大
运动速度

最大
运动范围

��� °/� ��� °/� ���°/� ���°/� ��� °/���� °/�

+���
�����
 +���
����
 +��
�����
 +���
�����
 +���
�����
 +���
�����


电气参数 集成信号源 8路（30V，0.5A）

集成气源 4-φ4，5bar

6 轴 工 业 机 器 人

S series / 系列

��

585

324

260

276

195°

65°

170°

170°

R1206.05

125°
95°

30

657.74 318.75
1206.05

15
97

.7
5

21
00

.5
3

35
59

0
42

1.
7

21
5.

78

1146.07
505 46

30

30

30

80

φ31.5

15

8
6

5

A-A

50

A

A

30

13
.5

67
3

26
9

84
40

83

2-M4   8
对面共两处

2-M10   20
对面共两处

M5   10

2-M5   8

2-M5   8

2-M6   10

45°

4×M5   8
φ0.2

均布

φ
5H

7(
   

   
)  

 
+0

.0
12

0
φ

20
H

7(
   

   
)  

 
+0

.0
21

0

φ
40

H
7(

   
   

)  
 

+0 -0
.0

25
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  135    45  
  42.5  

  6
0 

 
  1

72
  

  1
3 

 

  2
34

  

  1
70

  

  1
50

  

  2  

  1
1 

 

  5
4 

 
  1

75
  

  最
大

值
52

1 
 

  80以上  
  100以上线缆预留空间  
  80以上  

  100以上线缆预留空间  
  80以上  

*机械停止位冲程余量

A

  20    20    20    20    20  
  42.5    135  

  8
0 

 
  1

00
  

  1
20

  
  1

40
  

  4 x M4 6  

  30  
  45    120  

  6 x 9通孔  

  260    140  
  400  

  6 
+0.012

0   

  2
  

  151 
+0.05

0     6 
H7 +0.012

0 通孔  
0.012

通孔  
0.012

  1
02

  

  180  

  2
60

  

  142.8°  
  142.8°  

  1
40

  

  190  

  2
80

  

  R171  

  R400  

  142.8°  

  1
1.

3 
 

  2
5.

8 
 

  39  
  51.5 ±0.02  

  64  

  59  

  9
.7

  

  1
9.

7 
 

  8 x M4 10  

  2 x 4 
+0.012

0 7  
  2 x M4 6  

"A"部详图

阴影部分为操作盲区

产品尺寸与运动范围

※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP3-4000

臂长 ���

/ Reach工作范围 / Payload

额定 ���/最大���

负载 / Repeatability

±����平面坐标 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters

第一轴
轴号

内容 第二轴

最大
运动速度

��������

±������

��� ���

��
	（不含线缆）

±������最大
运动范围

电机功耗

本体重量

各轴参数

/ Reach工作范围 / Payload负载 / Repeatability重复定位精度

��

www.sharewell.cc



※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP3-4010

臂长 ���

/ Reach工作范围 / Payload

额定���/最大���

负载 / Repeatability

±����平面坐标 
±����Z 轴坐标 ���Z 轴行程 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters

第一轴
轴号

内容 第二轴 第二轴

最大
运动速度

�������� �������

±������

��� ���

��
	（不含线缆）

±������

���

�����最大
运动范围

电机功耗

本体重量

各轴参数

产品尺寸与运动范围

  135  
  45    42.5  

  6
0 

 
  1

72
  

  1
3 

 
  1

1 
 

  5
4 

 
  1

75
    2

34
  

  2
13

  

  35  
  3.8  

  1
70

  

  最
大

值
51

4 
 

  80以上  
  100以上线缆预留空间  

*机械停止位冲程余量

A

  20    20    20    20    20  
  42.5    135  

  8
0 

 
  1

00
  

  1
20

  
  1

40
  

  4 x M4 6  

  30  
  45    120  

  6 x 9通孔  

  225    175  
  400  

  6 
+0.012

0   

  2
  

  1
02

  

  151 
+0.05

0     6 
H7 +0.012

0 通孔  
0.012

通孔  
0.012

  180  

  2
25

  

  142.8°    142.8°  

  1
75

  

  190  

  2
80

  

  R136  

  R400  

  1
5 

 
  1

5 
 

  1
5 

 
  1

5 
 

  1
5 

 
  4

6 
 

  48  
  59  
  70  

  5
6 

 
  1

00
  

  59 ±0.02  

  4 x M5 10  

  2 x 5 
+0.012

0 6  

  102  

"A"部详图

阴影部分为操作盲区

工作范围 负载 重复定位精度

��
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※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP6-6010

臂长 ���

/ Reach工作范围 / Payload

额定���/最大���

负载 / Repeatability

±�����平面坐标 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters

第一轴
轴号

内容 第二轴 第二轴

最大
运动速度

�������� ��������

±������

��� ���

��
	（不含线缆）

±������

���

�����最大
运动范围

电机功耗

本体重量

各轴参数

产品尺寸与运动范围

±����Z 轴坐标 ���Z 轴行程 

80
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产品尺寸与运动范围

※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP10-5000

臂长 ���

/ Reach工作范围 / Payload

额定 ���/最大����

负载 / Repeatability

±�����平面坐标 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters

第一轴
轴号

内容 第二轴

最大
运动速度

��������

±������

��� ���

��
	（不含线缆）

±������最大
运动范围

电机功耗

本体重量

各轴参数

��
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※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP10-5010

臂长 ���

/ Reach工作范围 / Payload

额定���/最大����

负载 / Repeatability

±�����平面坐标 
±����Z 轴坐标 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters

第一轴
轴号

内容 第二轴 第二轴

最大
运动速度

�������� ��������

±������

��� ���

��
	（不含线缆）

±������

���

�����最大
运动范围

电机功耗

本体重量

各轴参数

产品尺寸与运动范围

���Z 轴行程 

��
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产品尺寸与运动范围

※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP10-6000

臂长 ���

/ Reach工作范围 / Payload

额定 ���/最大����

负载 / Repeatability

±�����平面坐标 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters

第一轴
轴号

内容 第二轴

最大
运动速度

��������

±������

��� ���

��
	（不含线缆）

±������最大
运动范围

电机功耗

本体重量

各轴参数

��
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※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP10-6010

臂长 ���

/ Reach工作范围 / Payload

额定���/最大����

负载 / Repeatability

±�����平面坐标 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters

第一轴
轴号

内容 第二轴 第二轴

最大
运动速度

�������� ��������

±������

��� ���

��
	（不含线缆）

±������

���

�����最大
运动范围

电机功耗

本体重量

各轴参数

产品尺寸与运动范围

±����Z 轴坐标 ���Z 轴行程 

��

www.sharewell.cc



产品尺寸与运动范围

※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP10-7000

臂长 ���

/ Reach工作范围 / Payload

额定 ���/最大����

负载 / Repeatability

±�����平面坐标 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters

第一轴
轴号

内容 第二轴

最大
运动速度

��������

±������

��� ���

��
	（不含线缆）

±������最大
运动范围

电机功耗

本体重量

各轴参数

��
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※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP10-7010

臂长 ���

/ Reach工作范围 / Payload

额定���/最大����

负载 / Repeatability

±�����平面坐标 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters

第一轴
轴号

内容 第二轴 第二轴

最大
运动速度

�������� ��������

±������

��� ���

��
	（不含线缆）

±������

���

�����最大
运动范围

电机功耗

本体重量

各轴参数

产品尺寸与运动范围

±����Z 轴坐标 ���Z 轴行程 

��

www.sharewell.cc



产品尺寸与运动范围

※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP40-8000

臂长 ���

/ Reach工作范围 / Payload

额定 ����/最大����

负载 / Repeatability

±�����平面坐标 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters

第一轴
轴号

内容 第二轴

最大
运动速度

��������

±����

���� ���

��
	（不含线缆）

±����最大
运动范围

电机功耗

本体重量

各轴参数

产品尺寸与运动范围
Scara 工 业 机 器 人

SP40-8000

��
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※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP40-8020

臂长 ���

/ Reach工作范围 / Payload

额定����/最大����

负载 / Repeatability

±�����平面坐标 
±����Z 轴坐标 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters

第一轴
轴号

内容 第二轴 第二轴

最大
运动速度

�������� ��������

±����

���� ���

��
	（不含线缆）

±����

���

�����最大
运动范围

电机功耗

本体重量

各轴参数

产品尺寸与运动范围

���Z 轴行程 

��

www.sharewell.cc



产品尺寸与运动范围

※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP40-9000

臂长 ���

/ Reach工作范围 / Payload

额定 ����/最大����

负载 / Repeatability

±�����平面坐标 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters

第一轴
轴号

内容 第二轴

最大
运动速度

��������

±����

���� ���

��
	（不含线缆）

±����最大
运动范围

电机功耗

本体重量

各轴参数

��
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※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP40-9020

臂长 ���

/ Reach工作范围 / Payload

额定����/最大����

负载 / Repeatability

±�����平面坐标 
±����Z 轴坐标 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters

第一轴
轴号

内容 第二轴 第二轴

最大
运动速度

��������� ��������

±����

���� ���

��
	（不含线缆）

±����

���

�����最大
运动范围

电机功耗

本体重量

各轴参数

产品尺寸与运动范围

���Z 轴行程 

���

www.sharewell.cc



产品尺寸与运动范围

※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP40-1000

第一轴
轴号

内容 第二轴

最大
运动速度

���������

±����

���� ���

��
	（不含线缆）

±����最大
运动范围

电机功耗

本体重量

臂长 ����

/ Reach工作范围 / Payload

额定 ����/最大����

负载 / Repeatability

±����平面坐标 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters各轴参数

���
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※ 在本公司指定条件下的测试结果。

Scara 工 业 机 器 人
SP series / 系列 SP40-1002

臂长 ����

/ Reach工作范围 / Payload

额定����/最大����

负载 / Repeatability

±�����平面坐标 
±����Z 轴坐标 

重复定位精度

/ Electrical parameters

原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 M12*2(千兆网口)

安装环境 标准型 / 防尘型（定制品）

电气参数 / Motion parameters

第一轴
轴号

内容 第二轴 第二轴

最大
运动速度

��������� ��������

±����

���� ���

��
	（不含线缆）

±����

���

�����最大
运动范围

电机功耗

本体重量

各轴参数

产品尺寸与运动范围

���Z 轴行程 

���

www.sharewell.cc



��� ���

MRC-100
Robot Controller — 机器人控制器

丰富的设备接口，为拓展四轴机械臂专机用

外型尺寸：
L217mm * W237mm * H125mm

外型尺寸：
L217mm * W237mm * H180mm

MRC-200
Robot Controller — 机器人控制器

丰富的设备接口，为拓展大负载机械臂专机用

最大控制轴数 4轴

支持机器人型号 P3/P6/P10/P20/P40

运动方式
PTP (Point-To-Point) 方式
CP (Continuous Path) 方式

IO
输入：16（标准）
输出：16（标准）

接口配置
EtherCAT(网口)*1  、 EtherNet(网口)*1

CAN/RS485(网口)*1 、 USB2.0*1

RS232/485(串口)*1 、 安全门接口*1

通信协议（标准）
EtherNet/IP(从站) 、EtherCAT(主站)

ModBus  - TCP/RTU(主/从)

TCP/IP 、 三菱PLC-MC 协议(从站)

西门子PROFINET(主站) -需额外增加网关模块

额定容量

最大输入功率4Kw
实际额定容量取决于机械手的类型、动作、负载
P3 ：0.8  Kw
E4 ：1.1  Kw
P6/R6 ：1.2  Kw
P10 ：2.4  Kw
P20/P40/E10 ：2.65 Kw 

输入电压 220V AC±10%

频率 50Hz

噪声 50dB

使用安装环境

控制器净重 6KG

室内安装（避免阳光直射），无腐蚀性气体（避

免油烟、易燃性瓦斯及细小尘埃）;

环境温度5~45℃ (若超45°及以上时，请强制周

边空气循环)

通信协议（扩展）

最大控制轴数 4轴

支持机器人型号 P60-1004S/P60-1204S
P100-1204S

运动方式
PTP (Point-To-Point) 方式
CP (Continuous Path) 方式

IO
输入：16（标准）
输出：16（标准）

接口配置
EtherCAT(网口)*1  、 EtherNet(网口)*1

CAN/RS485(网口)*1 、 USB2.0*1

RS232/485(串口)*1 、 安全门接口*1

通信协议（标准）
EtherNet/IP(从站) 、EtherCAT(主站)

ModBus  - TCP/RTU(主/从)

TCP/IP 、 三菱PLC-MC 协议(从站)

西门子PROFINET(主站) -需额外增加网关模块

额定容量

最大输入功率7.5Kw

实际额定容量取决于机械手的类型、动作、负载

P60/P100 ：4.6  Kw 

输入电压 220V AC±10% / 380V AC±5%

频率 50Hz

噪声 50dB

使用安装环境

控制器净重 9KG

室内安装（避免阳光直射），无腐蚀性气体（避

免油烟、易燃性瓦斯及细小尘埃）;

环境温度5~45℃ (若超45°及以上时，请强制周

边空气循环)

通信协议（扩展）



�系列 紧凑型�轴机器人
精准、敏捷、经济

���

示教器
特点：

���英寸����液晶带触摸；

��� ����屏幕；

��支持 ��标准(��×����孔距)支架、挂架安装；

��兼备按键和触控，应用场合更广，选择更灵活；

��彩色显示器，����万真彩色。

性能规格 触控面板 �线精密电阻网络（表面硬度��）

三选择开关 �个

可编程按键 ��个

可编程LED �个

急停开关 �个

串口 �个��������������

通讯端口 �������、�����

电气规格 输入范围 �����~�����，内置隔离电源

允许失电 <���

绝缘电阻 超过���Ω@�������

电缆长度 �米

环境规格 工作环境温度 �~��℃

工作环境湿度 ��~��%��（无冷凝）

正弦振动测试 ��~�����，���/�²，三轴/�小时

冷却方式 自然风冷

结构规格 外形尺寸 ���×���×��(��)

重量 ���

外壳材料 黑色工程塑料



定制臂长，满足更多个性需求
臂长灵活定制，满足自动化领域更多的、复杂的个性需求。

PowerNex 创新

140mm
高度降低

机身降低，空间节省���
���������相比同类机器人，高度降低了�����，减少安装空间需求。

接口更丰富，部署效率提高�倍
自带�个相机接口，最大��路���接口，标配�个气管接头，

大幅提升部署效率，降低维护成本。

�个相机接口
千兆网口，部署更方便，更耐用。

��路���接口
标准：��路（ �����接口）

最大：��路（ �����接口������航空接头）

�个气管接头
Φ���

Φ���

相比同类产品，机身高度降低



为 应 用 而 生为 应 用 而 生


